Dakujeme Vam, Ze ste si vybrali vyrobok firmy NIVELCO. Sme
presvedceny, Ze Vdam bude sluzZit k plnej spokojnosti!

1. POUZITIE

Ultrazvukovy snima¢ vzdialenosti MICROSONAR pracuje na principe merania ¢asu
odrazu ultrazvuku od povrchu meraného objektu nachadzajuceho sa v hraniciach
meracieho rozsahu a v osi sondy. Pristroj je schopny merat r6zne objekty s kolmou
alebo valcovitou odrazovou plochou ale aj hladiny kvapalin alebo sypkych materialov.

2. TECHNICKE UDAJE

2.1 VSeobecné udaje

Typ UR_-213/4 | UT -211 | UT -212 [ URP-263/4 | UTP-261 | UTP-262
Rozsah | Xmn 0,2m 04m
Xmax 1,0m 6,0m
Frekvencia 160 kHz 60 kHz
ultrazvuku
Vyzarovaci uhol 5°
Periéda (Tp) 25ms [ 80 ms
Rozlisitelnost 0,1 mm
Teplotny koeficient +0,02%/°C
Vystupy PNP/NPN | 4..20mA [ 0..10V | PNP/NPN | 4..20mA | 0..10V
Ochrana vstupu na zmenu polarity, skrat, ESD
Napéajanie 10,8..30V
SpotrebapriUs=12V | <31mA* [ <55mA | <4#mA [ <30mA*™ | <54mA [ <40mA
SpotrebapriUs=24V | <39mA* | <63mA [ <49mA | <37mA* | <6imA | <4TmA
Kabel L =3 m, tieneny s PVC izolaciou v s , ’
Jadro kabla 4x0,5mm? UZIVATELSKY MANUAL
Krytie IP 67
Teplota okolia -20..+70°C
Material krabice Nerez ocel + PP [ PP Vyhradné zastipenie pre SR:
Hmotnost 4009 5309 Microwell spol. s r.o.
Programovanie Kablovym kontaktom alebo magnetom 927 01 Salla, ul. SNP 2018/42
Tel./Fax: 031/7707585, 7707587, 7705977, 7707082
. ) ) y e-mail: microwell@microwell.sk  http:/www.microwell.sk
zévisi od priemerovacieho Cisla
2.2 Vystupné udaje
2.5 Rozmery
Typ UR-23-4 UT_-22-4 Ut _-21-4 UR -24-4
us2i 4
+s +Us +Us — _.“_’fl'gf_ 104
_KPNP 3w Uout lout =
Vystup 35V (1? EGGE;‘V a5 " g | =R S =
= b
Spinacie napétie Max. 30 VDC Max. 30 VDC ol s
Spinaci prud Max. 200 mA - Max. 200 mA £ 132
Zostatkové napétie <25V - R <25V §
Utim(Ts) - 100 ms 100 ms - &
Linearita - +0,35% +0,35% -
XA @ X8 programovatené programovatelné programovatelné programovatené
Spinacie oneskorenie vid dole* - - vid dole *
Vystupny signal - 0..10V (Us>13V) 4..20mA -
Zatazovaci odpor ; > 1000 Ohm <500 Ohm (Us>14V) UP-26_4
n =
A =
z4visi od Cisla vynechania odrazu . :
2.3 Prislusenstvo I ! P
0 ! Snimacia plocha
1ks Uzivatel'sky manual
1ks Magneticky skrutkovac
1ks Zarucny list
2.4 Objednavaci kéd s
@ R [Spina¢ P [PP kryt @ 102..10m | [14...20mA |- 4|10,8...30 VDC |
T|Vysielad S Nerezovy kryt 604..60m |[20..10V
3 [PNP spina¢
4 NPN spina¢




3. MONTAZ

Pristroj je nutné upevnit na stabilnu plochu a tak aby bol odolny
aj proti silnejSim vibraciam.

Zavitova Cast pristroja sa po prevleeni cez otvor priemeru d =
31 mm uchyti pomocou dvoch matic, ktoré su v prisluSenstve.
Pri pristroji, s montaZzou na stenu resp. na plochu, sa zariadenie
uchyti Styrmi skrutkami. Pri montazi davajme pozor na
zatazenie kabla a na viditelnost LED - diod.

Na miestach s obmedzenym priestorovym umiestnenim je
mozné pouZzit odrazovu vychylovaciu plochu, ktorou zmenime
drahu ultrazvuku (obr.1).
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Na obr.2 su znazornené hrani¢né hodnoty vzdialenosti telesa
s kolmou odrazovou plochou orozmere @d pre spolahlivd
signalizaciu. Na tom istom obrazku su aj znazornené
preruSovanou &iarou hodnoty vzdialenosti do ktorych sa méze
priblizit k snimanému priestoru dalSie teleso s kolmou
odrazovou plochou bez rusivého vplyvu na vysledok merania.
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Ak sa pouziva viacero snimadov s rovnakou frekvenciou v
tesnej blizkosti, tak je potrebné dodrzat minimalne vzdialenosti
osi pristrojov (obr. 3), aby sa prediSlo vzajomnému ruseniu. Ak

méze dojst k boénym odrazom z povrchu predmetov (napr.
valec), tak sa minimalna vzdialenost musi eSte zvacsit, alebo

sa pouziju tienidla.
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4. ELEKTRICKE ZAPOJENIE

Elektrické zapojenie sa vykonava podla oznacenia v tabulke:

-obr4 -

Typ Oznacenie | Farba kabla
+Us Hneda
SwW Zelend (Gierna)
UR_-23-4 PRG Biela
GND Zlta
tienenie Modra
+Us Hneda
UT_-2.1-4 lout Uout Zelenq (Cierna)
UT_-22-4 PRG Biela
- GND ZIta
tienenie Modra
+Us Hneda
SW Zelena (Cierna)
UR_-2.4-4 PRG Biela
GND Zlta
tienenie Modra
N 1
Us @e ] + OE.EDV DC
#sj |
\ PRG @
\ GND ﬁ' GND
\_ tienenie 1-.
B B-i= A

pre NPN vystup

Zapojenie pomocou spinaca po¢as programovania

-obr. 5 -
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Zapojenie pristroja po programovani

5. UVEDENIE DO CHODU

Po zapnuti napjania sa vykona automatické testovanie ktoré
trva cca. 5 s, po€as ktorého svietia vSetky 3 LED didédy. Ak
samotestovanie zisti chybu tak vSetky 3 LED diédy za¢nu naraz
blikat'.

Signalizacia po€as merania a pri spravnej funkcii pristroja je
nasledovna:

Zelena: Blika podfa merania

Zlta: Svieti, ak odraz je bezchybny

Cervena: Svieti, ak medzi snimagom a minimalnou hranicou
indikuje chybny signdl (napr. kvoli chybnej montazi). Je mozné,
Ze aj vystupny signal je chybny.
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Pristroje UR_ - 2_3 - 4 porovnavaju nameranu
s naprogramovanou vzdialenostou (xa a xg) a spinaju podla
obr. 6.
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Prechodova pradova charakteristika
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Prechodova napatova charakteristika

Prechodové charakteristiky pristrojov UT_-2_1-4aUT_-2_2
- 4 sanalégovymi vystupmi, ktoré znazorfiuju zavislost
vystupného signalu na meranej vzdialenosti (obr.7 a 8).

Ak ma merany predmet zIé odrazové schopnosti (ma prili§ malé
rozmery, Spongioviti alebo penovitu Struktdru, atd.) alebo
odrazova plocha je vychylena od kolmice k osi sondy o viac ako
5° tak pristroj neregistruje odraz. V takomto pripade nesvieti
ZItd LED diéda a vystupny signal zodpoveda stavu ako by bol
predmet mimo maximalneho meraného rozsahu. Ak je predmet
blizSie k sonde ako minimalna vzdialenost tak svieti Cervena
LED diéda a pristroj hlasi chybovu signal.

Pri snimani polohy pohybujucich sa predmetov ma dblezitu
ulohu ,reakény €as” pristroja, ktory je funkciou periédy Tp.

Pri snimani predmetov so slabou odrazovou schopnostou,
pohybujucich sa predmetov alebo pri vd€Som prudeni vzduchu
sa mbzZe stat, Ze niektoré odrazené signaly snimac
nezaregistruje. Pristroj si toho nevdima ak pocet chybajucich
signélov neprekracuje dany limit.

Pri prvom uvedeni do chodu pristroj pracuje podla nastavania
z vyrobného zavodu. Nastavenie je nasledovné:

Spinaci vystup: Xa = Xmax / 2, Xg = Xa + 0,1m
Analégovy vystup: Xa = Xmin, X8 = Xmax

Parametre xa a xg je mozné poc€as programovania zmenit a to
tak, ze pred pristroj postavime (vo vzdialenosti ktord chceme
nastavit) rovnu plochu av programovom menu vstipime na
vhodny bod. Pristroj zmeria vzdialenost a ulozi si ho (u€enie).
Pristroj, vramci meracieho rozsahu, registruje najblizSi
odrazeny signal (ak je dostato€ne citlivy). Meraci rozsah,
nastaveny vo vyrobnom zavode, je od Xmin PO Xmax-

Ak hrubka meraného predmetu sa pohybuje v menSom
intervale, doporu€uje sa zmenSit aj meraci rozsah pristroja.
K tomuto je tieZz potrebné naprogramovat hranicu X:. Vyrobné
nastavenie X; = Xmax.
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Pri vacéSsom meracom rozsahu pristroj registruje odrazy
vintervale Xnin — Xt . Za hranicou X; odrazy zanedbava. Toto
ma vtedy zmysel ked odraz z meracieho rozsahu sa z urcitého
dévodu vynecha (napr. nedefinovany odraz, prud vzduchu).
V tomto pripade pristroj nezmeria ruSivé vzdialenosti vacsie ako
Xt ale signalizuje chybovym hlasenim uzito€ny odraz.
Chybové hlasenie na vystupe pri roznych typoch:

Spinac: vypnuty stav

IOUT = 3,6 mA

Uour=0V
Pri spravnom nastaveni sa pristroj dokaze vyborne prispdsobit’
rébznym meracim uloham. Programovatelné parametre ktoré
prispievaju k spravnemu spracovaniu signalu su:

Priemerovacie ¢islo: a

V zaujme znizovania nahodnych chyb sa vystupny signal
nevyhodnocuje len  sposledného merania ale 3aj
z predchadzajucich a merani z ktorych sa potom vypocita
priemer. ZvySovanie priemerovacieho ¢isla spdsobuje
znizovanie chyb vystupného signalu ktoré mézu byt spdsobené
vibraciami alebo rudenim. Takisto je dolezité aby sa pohybujuci
predmet v snimanom priestore nachadzal po dobu a * T.

Cislo vynechania odrazu: k

Pri zlych meracich podmienkach (prid vzduchu, Sikma plocha,
nerovna plocha) sa stava, Ze niektoré odrazy pristroj
nezaregistruje. Tento jav by spdsoboval velki chybu resp.
chybové hlasenie. Preto pristroj najprv kontroluje ¢i merany
predmet sa nachadza v aktualnej meranej vzdialenosti. Ak sa
nenachadza, tak meranie je neplatné (nedostane sa do vypoctu
priemeru) a berie sa do Uvahy posledné spravne meranie. Ak
poCet neplatnych merani (nepretrzite za sebou) dosiahne
naprogramované cislo k, pristroj vyhlasi chybu.

Cim vadsie je &islo k, tym menej je pristroj citlivy na rusivé
odrazy zachytené mimo meraného predmetu ale tym padom
vzrastie reakény C€as chybovych hlaseni. Preto sa odporuca
pouzivat rézne tienidla.

Poznamka:

Cim rychlejsie sa pohybuje merany predmet, tym mensie sa
voli priemerovacie cislo.

Cim horsia je odrazova plocha meraného predmetu, tym
vacsie sa voli ¢islo vynechania odrazu.



5.1 Programovanie

1.Magnetom
Je potrebné pribalenym magnetickym skrutkovaom sa
dotknut bodu A alebo B vyznacenych na krabici pristroja.
Programovanie magnetom funguje vtedy, ked je povolené
a PRG vedenie je volné. Zakazanie sa programuje
magnetom alebo kontaktom ale zruSenie zakazu je mozné
len kontaktom.

-obr.10 -

2.Kontaktom
PRG vedenie na kratky €as pripojime na +Us alebo na
GND t.j. prepnutie na ,A“ resp. ,B“. Toto sa realizuje na
podla obr. 4 ato prepinatom, dvoma spinami alebo
jednoducho dotykom koncov vodicov.

Umiestnenie troch LED diod na pristroji:
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Vyobrazenie LED didd pri programovani
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3 Ugenie

* - oprava parametra
A — dotyk mag. skrutkovacom k bodu "A” alebo pripojenie k Us.
B — dotyk mag. skrutkovacom k bodu 'B” alebo pripojenie ku GND.

Vstup do programovacieho menu sa prevadza pridrzanim
kontaktu “A” na 2s a vystup z neho kontaktom ‘B’. Vstup do

menu signalizuje blikajuca Cervena LED didda a zhasnutie
zelenej azltej LED diddy. Sest bodov menu signalizuje
kombinécia Zltej a zelenej LED diédy.

Po zvoleni bodu z menu (po cca. 5s) pristroj automaticky vstupi
do programovania. Medzitym nie je ani ‘A" ani ‘B’. Toto
signalizuje svietiaca Cervena LED dioda. Pocas ucenia blika
zelenda LED diéda. Po zmerani vzdialenosti svieti Zltda LED
didda ana analégovom vystupe sa nam objavi zmerana
numericka hodnota (napr. 0,4 m = 0,4 mA resp. 0,4 V). Po
opakovanom zopnuti “A’- ka znovu nastavime novu hrani¢nu
hodnotu a stari zmazeme. Navrat spat do vyberu bodov
zmenu a ukonéenie programovania sa uskutoéni kontaktom
‘B°. Po opatovnom zopnuti kontaktu ‘B” sa dostaneme von
Z programovania.

V bode 4. a 5. sa kontaktom "A” voli hodnota parametrov a a k.
V bode 6. kontaktom ‘A" povolujeme alebo zakazujeme
magnetické programovanie.

Pri programovani magnetom je zakdzané programovanie
kontaktom (resp. prepinacom) a opacne.

Pristroj, po uplynuti 10s bez dotyku, sam
Z programovania.

vystupi

Ak pri zapnuti je PRG vedenie spojené s +Us vedenim,
pristroj sa nastavi na vyrobné naprogramovanie.

Priklad: Naprogramovanie vzdialenosti xg

Umiestnime predmet s rovnou plochou na taku vzdialenost od
pristroja pri ktorej chceme mat 20 mA (10 V) alebo aby nam
spinal spinac.

Drzme magnet pri bode A dovtedy kym nezacne blikat ¢ervena
LED diéda (vstupili sme do prvého bodu z menu). Potom
oddialme magnet a opat ho priloZme k bodu A. Teraz blika
Cervena LED diéda, ZIta nesvieti a zelena svieti (prestupili sme
do druhého bodu z menu). Oddialme magnet a ¢akajme pokial
nezacne nepretrzite svietit Cervena LED diéda (automaticky
vstup). Potom opéat priloZme magnet k bodu A (spustime
ucenie). Zacne blikat zelena LED diéda, potom zhasne a na
kratky Cas sa rozsvieti zlta LED didda (ak odraz je spravny). Po
zhasnuti (vzdialenost je odmerana a ulozena), prilozme magnet
dva krat po sebe k bodu B. Po tomto sa pristroj dostava spat’ do
meracieho cyklu.

6. UDRZBA, OPRAVY

Pristroj vyZaduje len beZnu udrZzbu. V ojedinelych pripadoch je
nutné indikator ocistit a zbavit nedistdét. Odstranenie tychto
necistdt musi byt prevedené opatrne, aby nedoslo
k poskodeniu pristroja.

Vsetky opravy su vykonavané v autorizovanych servisoch.

7. SKLADOVACIE PODMIENKY

Teplota okolia: -20 ... +70°C
Relativna vlhkost: max. 98 %

8. ZARUKA

VSetky NIVELCO vyrobky maju zaruku na zavadny material
alebo prace s tym suvisiace po€as doby 2 rokov od datumu
objednania.

Garancné opravy su vykonavané priamo u vyrobcu bezplatne.
Uzivatel si hradi montaz a demontaz pristrojov ako aj naklady
za dopravu.

NIVELCO nezodpoveda za poskodenie pristrojov z titulu
nespravneho pouzitia, nespravne vykonanych prac montaze,
priameho alebo nasledného poskodenia alebo nakladov
spojenych s instalaciou alebo pouzitim pristrojov.



