Dakujeme Vam, Ze ste si vybrali vyrobok firmy NIVELCO.

Sme presvedceni, Ze Vim bude slizit k plnej spokojnosti.

 PMM-311

1. ZAKLADNY POPIS C€

UNICONT PMM-311 je univerzalny ukazovatel a spinaé hraniénych hodnét resp. PID regulator

s analégovym vystupom. Je vyuzitefny aj na regulaciu tepelnych procesov (ohrevu, chladenia).

Okrem unifikovaného prudového signalu je mozné pripojit na vstup prakticky vSetky druhy sni- TNV A
macov teploty. Vdaka jednoduchej obsluhe a ,AUTOTUNING"-samonastaveniu bez nutnosti ma- OBSLUZNY MANUAL
nuélneho zadavania parametrov P, |, D - je aj menej skuseny uZivatel schopny bez zdihavého

experimentovania naladit regulator rychlo a presne. Je pouzZitefny v laboratérnych ako

i v prevadzkovych podmienkach.

2. TECHNICKA SPECIFIKACIA

VLASTNOSTI POPIS
Termoélanok : J, K, S,
Odporovy snimac: Pt 100, Ni 100, Pt 1000
Univerzalne vstupy Prud: 4-20 mA
Napitie: 0-500 mV
Odpor: 0-500 Q
Vstupna impedancia Prudovy vstup : 10 Q, Napétovy vstup : >10 MQ
Vystupy Kontakt 2 ks 250 V AC 5A AC 11 prepinaci kontakt
-2ksrelé Pradovy generator 4-20mA DC (max. zataz 600Q2), galvanicky oddele- Vyrobca :
- analégovy (prud.generéator) ny, chraneny proti skratu, programovatelny Nivelco Process Control Co. LtD.
- zvukové signalizécia 1043 Budapest, Dugonics u. 11.
Algoritmus riadenia: Charakteristika Rozsah nastavenia Jednotka nastavenia Telefg\r;ﬁg fggzgiu ml;a[xlmoﬂstzglﬁéﬁases
ON/OFF, P, PD, PI, PID (autotun.) Zosilnenie (P) 0,0 — 409,5% 0,1%
- Regulécia ohrev / chladenie Integraéna konstanta (1) 0 — 4095 sec. 1 sec.
- Regulécia servopohonov Diferenéna konstanta (D) 0 — 4095 sec. 1 sec.
- 2 ks nezavislé PID subory Peri6da (T) 0 — 255 sec. 1 sec. Vhradné zastupenie pre SR :
parametrov Mrtva zéna 0-255 PV MICROWELL spol. s r.o.
- Ruéné ovladanie ventilov Hysteréza 0-255 PV 927 01 Safa, SNP 2018/42
PV (regulovana veli.) 4 ¢islice, 7 segmentové Cervené LED, vyska znakov :10 mm Telé;?i(,; ool 7;07982'77'37'318‘3}3;3?5-8 7'77955,(977
SV (ziadana hodn.) 4 ¢islice, 7 segmentové zelené LED, vyska znakov :10 mm
1. vystup (1.regul.) Oranzovy indikétor (C1)
lndikécia 2. vystup (2.regul.) Oranzovy indikétor (C2)
? 1...4 alarm Cerveny indikétor (AL1...AL4)
Ruény rezim Cerveny indikator 3 PR]SLUéENSTVO
Regulécia zap./vyp. Cerveny indikator
Presnost' nastavenia a indikacie +0,2% z rozsahu + 1 &islica 15n Manadl
: 2ks  Upeviiovacie skrutky
Indikécia poruchy snimaca Blikajuci indikator PV 1 ks KTY81 na kompenzéaciu studen. bodu
Kompenzécia studeného bodu Snima¢ teploty pripojitelny cez vonkajsiu svorkovnicu ( odpojitelny ) 1ks 10 ohm odpor, pri prudovom vstupe sa
. " )
\'jl‘::z::z:::iaakéb'a 35%3 ;‘;:ér:‘::“vna zapéaja paralelne s :MR-25, 1%, 0,25W
1 sada Zastrénych svorkovnic
Teplota okolia Prevadzkova : 0°C...+55°C, Skladovacia: -20°C...+60°C 1ks z éf(: één y ﬁsts e
Nap3gjanie 85...265V AC, 50/60 Hz, 8VA, 120 V...375V DC 8 VA y
Elektrické pripojenie Zastréna svorkovnica
Dotykovéa ochrana Zosilnena L. tr.
Krytie Celné strana: IP40 / s tesnenim IP 54, Zadné strana: IP20
Rozmery 101,5 x 48 x 160 mm
Hmotnost' 0,3 kg
Umelohmotné teleso pristroja je v prevedeni DIN 1/8, s rozmermi 5. 0J
96x48x138,5 mm pre montaz do panela. Zadna strana pristroja je znazornena na 2. obr. Zapojenie je mozné pre-

Poloha sa fixuje pomocou upeviiovacich skrutiek tvoriacich prislugenstvo.  viest skrutkovagom. Vodige: 3 x 0,5...2,5 mm?.
Rozmery krabice a potrebného otvoru st uvedené na obr. 1:
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8.1. PARAMETRE REGULACIE, PREVADZKOVE UDAJE

Nezavisle od ,samonastavenia“ parametrov P,|,D v méde ,AT - autotu-
ning" pri PID regulacii je nutné niektoré parametre zadat manuéine
napr.: zékladu hodnotu pri uvedeni do prevadzky, vzorkovaci ¢as, ...atd".
podfa nasledovnych tabuliek:

d.Pid MASTAVENIE REGULACNYCH PARAMETROV

EDS kéd Oznagenie Poznamka

Po nulovani sa EDS
kéd nastavi na 0.

X000000K1 Zrusenie blokovanej ALARM polohy

Xox1xxx | Analégovy riadiaci signal servopohonu
(Y)sa mbéZe obmedzit na d.YL resp. d.YH

XXXOXXKX PID regulacia pri nabehu bez kmitania

XXX TX00K PID regulacia nabieha od nastavenej
hodnoty d.YS

000X00xX Derivaény €len ma vzorkovaci ¢as 5sec,
Filter nie je

0105000 Derivaény €len ma vzorkovaci ¢as 5sec,

Filter je stredny ( doporuceny )

C.FLt NASTAVENIE FILTROVACICH HODNST IN1, IN2

9. AUTOTUNING-NASTAVENIE PID

Po zapojeni a naprogramovani zékladnych udajov nasleduje samonas-
tavenie PID-parametrov v prevadzkovom rezime RUN+AT.

AT prevadzkovy rezim : su&asnym stlagenim @) + &).

V prevadzkovom reZime AT pristroj nabieha zo zakladného stavu, a po 3
prekmytoch sa nastavi na zakladni hodnotu. Prekmyt méze dosiahnut
aj 50% zékladnej hodnoty. Ak by to mohlo spdsobit problémy
v technolégii, méZe sa zékladna hodnota po dobu samonastavenia (AT)
definovat na droveii 30-50% skutoénej hodnoty.

V zéavislosti od jednotlivych vlastnosti komponentov regulaéného obvodu
je ¢as AT ca. 1-3 hodiny.Po dosiahnuti nastavenej zakladnej hodnoty sa
AT proces automaticky vypne — kontrolka AT zhasne. Pristrojom nasta-
vené PID parametre je mozné od¢itat z displeja. Pristroj je mozné pre-
vadzkovat aj bez nastavovania PID parametrov pomocou zékladného
nastavenia od vyrobcu.

10. BLOKOVANIE

Ochranu voéi preprogramovaniu pristroja poskytuje moznost blokovania
zadanim tzv. hesla., alebo nastavenim programovacieho bodu d.nni
z Definiéného menu a stlagenim tlacidla na ¢elnej ploche.
a, Pouzitie KODU:
Stvorciferné &islo 0001 a2z 8091.
Zadava sa v Definiécnom menu v programovacom bode d.PAS.
Zabrani zmenam v Definiénom a Kalibraénom menu.
Zmeny su povolené v menu Parametrov a Standardnom menu.
Po zakédovani sa v programovacom bode d.PAS na ukazovateli PV
objavi hodnota 9999, ktoru je potrebné prepisat na skuto&nu hodno-
tu. Po spravnom zadani je pristroj progarmovatefny a kéd zmenitel-
ny.
b) Blokovanie v programovacom bode d.nni:

EDS kéd Oznacenie Poznamka
00000000 Nie je filter
00110000 Doporucena hodnota
01111111 Najsilnejsi filter
PREVADZKOVE UDAJE:
Menu Oznacenie Poznamka
d.yt Cas prei6dy prvého kontaktu (ohrev) 0...255 sec
[sec]
d.cyt Cas prei6dy druhého kontaktu (chlade- 0...255 sec
% nie) [sec]
d.YS Vychodzia hodnota Y pri zapnuti pristroja 0...100%
d.YL Minimalna hodnota (Y) pri regulacii 0...100%
d.YH Maximélina hodnota (Y) pri regulécii 0...100%
C.OF1 " | Posuv nuly (OFFSET) vstupného signalu -1999...+1999

(IN1)

Y. COF1-sa nastavuje napr. pri dvojvodic¢ovom zapojeni vstupu Pt100. V takomto
pripade sa prepojenim svoriek ¢.11-12 a zédpisom do menu C.OF1 méZe kompenzo-
vat chybajici 3. vodi¢. Nastavuje sa hodnotou A/D pribliZzovacou metédou .

8.2. NASTAVENIE ALARM-KONTAKTOV

Maximalny pocet vystupnych alarm-kontaktov je 2. Ak sa vyuZiva nie-
ktory z kontaktov na regulaciu, tomu zodpovedajtco klesa pocet alarm-
kontaktov. .

d. AL* PREVADZKOVY REZIM ALARM-KONTAKTOV

EDS kéd Oznacenie Poznédmka
13000000 Blokovanie nastavenia Ziadanej hodnoty
SV1 cez tladidlo
Xo0000x1 Blokovanie funkcie alarm-relé
X1X00000 Blokovanie $tandardného menu Je nutné blokovat aj
Defini¢né menu
XX 150000 Blokovanie menu parametrov
200K 1X000¢ Blokovanie ,autotuningu* AT (samonas-
tavenia PID parametrov)
200X 000 Na dipleji je moZné nastavovat Ciselné
hodnoty jednotlivo po &isliciach
2000¢T XXX Na dipleji je moZné nastavovat Ciselné
hodnoty rolovanim
0001 XX Pristroj sa vypne po vypadku napéjania
s chybovym hlasenim Er5
X0000¢1X Pri zmene Ziadanej hodnoty v pripade

programovej regulacie sa pristroj vypne
s chybovym hlasenim Er6.

EDS kéd Oznat&enie Poznamka
00000000 | Nie je alarmova funkcia
1xx00001 Prekrocenie hornej hrani¢nej hodnoty W
(absolutna hodnota) S AL P
0xx00001 Prekro¢enie dolnej hrani€nej hodnoty &
(absolutna hodnota) AL sy P
1xx01001 Spina pri hodnote AL=SV + X ( Ziadana + :%X
nastavena ) & AL B
0xx01001 Spina pri hodnote AL=SV - X ( Ziadana - @i}
i nastavena ) e S
0xx01011 Spina v rozsahu tvorenom dolnou %
a hornou hranicou AL_SV_ A 5
1xx01011 | Spina mimo rozsahu tvorenom dolnou w
a hornou hranicou AL SV AL P
X00X0XXX Alarm funkcia vZda spina
X0 13000 Blokovana alarm-funkcia, po aktivovani Odkvitovanie podfa
zostava v zopnutom stave AL* d.Pid &elnym tlaidlom
Xx105000 Alarm konatkt nespina pri vypnutom pri-

stroji

* Poradie alarm-kontaktov : podfa prevedenia 1,2,3,4.
d.HSt NASTAVENIE VNUTORNEJ ZVUKOVEJ SIGNALIZACIE

EDS kéd Oznaéenie Poznamka
X1x00xx | Zapnuty zvuk (povolenie prevadzky)
0100xxxx__| Zopina paralelne s AL1
01010 | Zopina paralelne s AL2
1100xxxx | Zopina inverzne s AL1
11071 XXX Zopina inverzne s AL2
00001 Zopina po prvom dosiahnuti AL1... SV1
YO0 1X Zopina po prvom dosiahnuti AL2... SV1

d.AHS HYSTEREZNE NASTAVENIE ALARM-KONTAKTOV

EDS kéd Oznagenie Poznamka
Xx000050 Hysteréza AL1 je spodna symetricka m
AL P
Xx0oxx01 Hysteréza AL1 je horna symetricka m
AL 1
0000k 10 Hysteréza AL1 je symetricka W
AL
X0x00xx EDS kéd hysterézy AL2 Vid. AL1

c) Blokovanie tlacidlom
Suagasnym zatlagenim tlagidiel @) a () Enter a podrzanim min. T =
25 sec sa blokuje Definicné menu. Opakovanym postupom sa blo-
kovanie rusi.

11. CHYBOVE HLASENIA
V pripade nespravneho nastavenia, alebo poruchy sa na indikatore SV
objavy chybové hlasenie Er.

Kéd Oznatenie

Er1 Ciselna hodnota nastavovaného para-
metra (napr. Zziadanej hodnoty SV) je ne-
spravna alebo mimo rozsah.

Poznamka

Indikacia Er sa objavi
na dobu 3 sec.

Er4 Chyba konfiguracie Odkvitovanie tlacidlom

Ers Vypadok napéjania Odkvitovanie tlacidiom

Er6 Blokované nastavenie Ziadanej hodnoty Odkvitovanie tlacidlom
Vid. Programovaci od d.nni

Er7 Zmazany program: Odkvitovanie tlacidlom
Je nutné znovuprogramovat

Er 10 Chyba na vstupe, nespravne zapojenie Odkvitovanie sti¢asnym

stlacenim tlacidiel
f5a

Er 11 Preru$enie snimaca Odkvitovanie si¢asnym

stlagenim tlacidiel
a
Er 10 a Er 11 Odkvitovanie je mozné aj odpojenim a znovuzapojenim napéjania.
Chybové hlasenie sa po 2 min. objavi.

12. ZARUKA

Na uvedeny pristroj poskytujeme zaruku v trvani 18 mesiacov ( $tan-
dardne ). V pripade uplatnenia zaruky je potrebné predlozit fakturu ( do-
daci list ) a zaruény list. Garanéna oprava sa vykonava u vyrobcu, de-
montaz, montaZ a prepravu hradi kupujtci. Zaruka sa nevztahuje na zéa-
vady vzniknuté v désledku nespravnej prepravy, montéze, zapojenia, u-
vedenia do chodu a prevadzkovania.




6. PROGRAMOVANIE

PREVADZKOVE STAVY:

— Zakladny stav:
Pristroj je pod napatim, obidva LED riadky svietia.
— Regulaény stav:

Zatlaéenim a

do regulaéného procesu a na vystupe sa objavi vy-
stupny signal,

- Stav ,AT™
Pristroj je

AUTOTUNINGu, svieti AT LED.

UVADZANIE DO PREVADZKY:
- zapojenie vodi¢ov
— zapnutie pristroja
— programovanie
— PID samonastavenie (AT)
— zz)0jenie regulacie(RUN)

podrzanim tlacidla @ sa pristroj zapoji
RUN LED svieti.

v stave samonastavovania / PID-

meau

PRIKLADY PROGRAMOVANIA:
1. PRIKLAD
vstup: snimac teploty / vystup:ON-OFF relé
C. in1 Zadanie vstupu, zadanie miesta desatinnej bodky
C. SuL Zadanie dolnej hraniénej hodnoty meracieho rozsahu
C. SuH Zadanie hornej hrani¢nej hodnoty meracieho rozsahu
d. Cnt Zadanie charakteru regulacie
d. Yt Zadanie periédy (doporucené 15 sec.)
d. YL Pasmo necitlivosti pre min. (doporuéené 0%)
d. YH Pasmo necitlivosti pre max. (doporuéené 100%)
P.P zadanie algoritmu ON/OFF s hodnotou P=0
P.dz zadanie algoritmu ON/OFF pre histeréznu regulaciu
SV1 Nastavenie Ziadanej hodnoty
RUN Uvedenie do chodu regulaéného procesu
2. PRIKLAD
vstup: snimac¢ teploty / vystup:PID relé
C. in1 Zadanie vstupu, zadanie miesta desatinnej bodky
C. SuL Zadanie dolnej hraniénej hodnoty meracieho rozsahu
C,SuH Zadanie hornej hrani¢nej hodnoty meracieho rozsahu
a. Cnt Zadanie charakteru regulacie
d. Yt Zadanie periédy (doporuéené 15 sec.)
d. YL Pasmo necitlivosti pre min. (doporuéené 5%)
d. YH Pasmo necitlivosti pre max.(doporuéené 95%)
d. Pid Zadanie derivacnej hodnoty a vzorkovacieho &asu
SV1 Nastavenie Ziadanej hodnoty
AT Samonastavenie parametrov PID (autotuning)
RUN Uvedenie do chodu regulaéného procesu
3. PRIKLAD

vstup: analégovy signal / vystup: PID analégovy signal

C.in1 Zadanie vstupu, zadanie miesta desatinnej bodky
C. SuL Zadanie dolnej hraniénej hodnoty meracieho rozsahu
C. SuH Zadanie hornej hraniénej hodnoty meracieho rozsahu
C.i1L Zadanie Ciselnej hodnoty minima
C.i1H Zadanie Ciselnej hodnoty maxima
C.FLt Zadanie vzorkovania vstupného analégového signalu
C.out Zadanie druhu analégového vystupu
C.o1L Zadanie &iselnej hodnoty min. vystupného signalu ( dop. 0%)
C.01H Zadanie hodnoty max. vystupného signalu (doporu€. 100% )
d.Cnt Zadanie charakteru regulacie
d.YL Min. hodnota analégového vystupu (doporuéené 0%)
d.YH Max. hodnota analégového vystupu (doporuéené 100%)
d.Pid Zadanie derivaénej hodnoty a vzorkovacieho &asu
V1 Nastavenie Ziadanej hodnoty
AT Samonastavenie parametrov PID (autotuning)
RUN Uvedenie do chodu regulaéného procesu
4. PRIKLAD

nastavenie alarmov

d.AL* Nastavenie prevadzkového médu alarmového kontaktu
d.AHS Nastavenie polohy hysterézie alarmového kontaktu

d.Hst Nastavenie funkcie alarmového kontaktu

S.A* Nastavenie Eiselnej hodnoty alarmového kontaktu

S.A*h Nastavenie ¢iselnej hodnoty hysterézie alarmového kontaktu

* Poradové €islo alarm. kontaktu : v zavislosti od reguléacie 1,2.

** Nevyuzivané parametre pri beznom programovani.

Standard. Parameter. @

meay

NASTAVENIE U VYROBCU

Definié. Kalibrac .

Tab. ¢. 1.
Programovacie parametre

Pristroj je dodavany s nasledovnym nastavenim parametrov :

Vstup:

Meraci rozsah:

Rozsah Ziadanej hodnoty:
Regulacia (pomocou relé):
Prudovy vystup (registr.):
Alarmové relé (AL2):

P (zosilnenie):

| (integraéna konstatnta):
D (diferené. konstanta):
Cyklus:

Zakédovanie pristroja:
Zvukovy alarm:
Nastavenie Eiselnej hodnoty:
PID regulacia pri nabehu:

Pozn.: Pévodné

a znovuzapojeni napdjania pri si¢asnom stlaceni tlacidiel :

nastavenie je

Pt100 odporovy snimac teploty
-200 ... + 850°C
0...+200°C

PID, C1-kontakt vystup, algoritmus ohrevu
0°C: 4 mA (zero), + 200°C: 20 mA (span)
+ 200°C, nastavené na hornu hranicu

10%

90s

20 s, priemerné vzorkovanie
20s

nie je

pracuje podfa AL2
rolovanim

bez razov

mozné vyvolat po

odpojeni

®® .



7. FUNKCIA PRISTROJA

Univerzalny regulator mdze spracovat okrem unifikovaného pridového
signalu rdéznych vysielacov aj signal od snimacov teploty, a od poten-
ciometrov.

Prudovy vystup moéze byt vyuzity na ucely regulacie alebo registracie,
kedy sa moéze priradit k regulovanej veli¢ine (PV).

Zo Stvormiestnych LED ukazovatelov je mozné odéitat tak regulovanu
veli¢inu (PV), ako i Ziadanu hodnotu (SV). V pripade poruchy sa na ze-
lenom :1kazovateli (SV) objavi poruchovy kéd.

Zvukovu signalizaciu je mozné priradit programovanim k alarmovej hod-
note.

Celna plocha

02 A B [

&
i i
&
®

6 @ td [9

Kontrolné svetla:

(1] —f1:  Zopnuté 1. regulaéné relé
(] —C2:  Zopnuté 2. regulaéné relé
(3]—AL1:  Zopnuty 1. alarm
4] —AL2: Zopnuty 2. alarm
(5l —AL3: Zopnuty 3. alarm
(6] —AL4:  Zopnuty 4. alarm
(7] —SV1:  Svieti SV1- odé&itatelna 1. Ziadana hodnota
—S8V2: Svieti SV2 - od¢itatelna 2. ( vonkaj$ia) Ziadana hodnota
9] — MAN: Regulacia v ruénom rezime, na SV1 je regulaéna hodnota
pre riadenie ventilu (Y)
il — RUN: Nesvieti - bez regulécie (vypnuté)
Svieti - regulacia v prevadzke (zapnuté)
Blika - regulacia na hodnotu (SV2)
il —PV:  Svieti -na éervenom displeji je regulovana veli¢ina (PV)
2 —AT: Svieti — prebieha nastavovanie PID parametrov
Blika — nastavovanie je blokované z dévodu odpojenia od
regulaéného systému
Tlacidla :

Vstup do programovania, kontrola alebo zmena parametrov
programovania.

Druhotna funkcia: potvrdenie parametrov nastavenych po-
¢as programovania (ENTER).

5-Q

Zaradenie pristroja do regulaéného systému ( stlagenie po
dobu 5 sec.), resp. odpojenie.

Druhotna funkcia: rychly navrat do zakladného stavu z me-
nu, resp. potvrdenie chybového hlasenia Er4, Er5, Er6, Er7

Nastavenie Ziadanej hodnoty v zakladnom stave.
Druhotné funkcia: Krokovanie v programovani, nastavenie
hraniénych hodnét, zvySovanie blikajicej hodnoty.

5-®
5 ®
5@

Nastavenie Ziadanej hodnoty v zakladnom stave.
Druhotné funkcia: nastavenie polohy spinacov EDS, hra-
niénych hodnét, znizovanie blikajucej hodnoty.

Nastavenie analégového regulaéného vystupu (Y) do rué-
nej prevadzky. Spatné nastavenie znovuzatlaéenim.
Druhotna funkcia: nastavenie alarmov do zékladnej polohy
po odpojeni a znovuzapojeni napajania.

Funkcia tla¢idiel pri si¢asnom zatla¢eni

@ + @ Zaciatok resp. ukonéenie nastavovania PID parametrov.

8. PROGRAMOVANIE

V tab. €.1 je uvedeny subor MENU, ktory sa sklada zo Styroch zaklad-
nych programovacich (konfiguraénych) skupin:

—  Kalibraéné menu, ozn.: ,C”
—  Definiéné menu, ozn.: ,d”
—  Parametrizaéné menu, ozn.: ,P”
—  Standardné menu, ozn.: ,S”

Pristroj je dodavany v zéakladnom nastaveni.

V pripade preprogramovania sa postupuje podfa tab. ¢.1. Doporu¢eny
postup pri programovani: najprv nastavit vstupné a vystupné udaje.
V pripade prikazu (C.in1) pristroj ponukne nastavenie osemmiestneho
elektronického jumpera (EDS) s dvomi polohami: spodna (0) resp. horna
(1). Spravnym nastavenim EDS je mozné zvolit pozadovany vstup.

C.in1 VOLBA VSTUPU , DESATINNA BODKA
EDS kéd Vstup Meraci rozsah
00101110 Pt100 -200°C...+850°C
00110101 Ni100 -60°C...+250°C
00110010 Pt1000 -200°C...+800°C
10100110 ,J" termoélanok -270°C...+1200°C
10101000 K" termoc¢lanok -210°C...+1372°C
10101001 ,S" termoélanok -50°C...-1760°C
00111010 4-20 mA 0,0...2000
00111101 0-500 mV 0,0...5000
00110111 Odpor 0,0...500 ohm
X000 Desatinna bodka : nie je -
X01X000¢ Desatinna bodka: 000.0 -
X10X000KX Desatinna bodka: 00.00 -
X1 1000 Desatinna bodka: 0.000 -
d.Cnt VOLBA CHARAKTERU REGULACIE
EDS kéd Oznacenie Poznamka
000000 | Reléova regulacia s inverznym algorit- C1 je aktivny,ak PV<SV
mom _(regulécia ohrevu)
000x001 Analdgova regulacia s inverznym algo- C1 a C2 vo funkcii a-
ritmom (ohrev) larm-relé
00010 | Reléova regulacia Nastavitefna mitva zéna
chaldenia (C2) / ohrevu (C1) (C1, C2 st aktivne )
3000011 Reléova regulacia servopohonu C1 blokuje C2
C1 a C2 su aktivne
000100 Reléova regulacia s priamym algoritmom | C1 aktivny, ak PV > SV

(reg. chladenia)

000101 Analbgova regulacia s priamym algorit- C1 a C2 vo funkcii a-

mom wla}?renie) larm-relé
YOOXX0XXX pri ON/OFF regulacii je hysteréza kon- . ]
taktu C1 asymetricka -
sV P
woox1xxx | pri ON/OFF regulacii je hysteréza kon- S
taktu C1 symetricka
sv . P
XX00300KX {R?gulécia na hodnotu SV1 na ukazova- | Regulécia na hodnotu
ell SV1
X0 100K Regulacia na analégovu zakladnu hod- Na displeji je IN2
notu IN2 (regulécia so spétnou vézbou ) El
xx1100x | Regulacia programovana na nabehovl | Skpmpst . Edri. Liad.|
krivku a Easovu kontantu W ‘todvoj
—L s
— %
:ﬂy’- sV V".. PV
0000000 Blokované ruéné ovladanie vystupného Porucha : preruenie
signalu, pri poruche sa regulacia vypina meracieho obvodu
01500000 Povolené ruéné ovladanie vystupného Po odstraneni poruchy
signalu regulacia prebieha dalej
100000x | V pripade poruchy prepnutie na rucne Spétné nastavenie za-
ovladanie poslednou hodnotou Y Hiakenkin tadidia @ (10
sec)
1100000 V pripade poruchy prepnutie na rucné

ovladanie hodnotou zadanou pri d.YS

Requlécia s priamym algoritmom : zvySovanie regulovanej veliciny (PV)
spbsobuje zvysovanie vystupnej hodnoty (Y) .

Requlécia s inverznym algoritmom : zvySovanie regulovanej veliciny
(PV) spésobuje znizovanie vystupnej hodnoty (Y) .

Funkcia requlaéného relé C2 : Relé C2 sa vyuZiva pri regulécii ohre-

vu/chladenia (spina chladenie) resp. pri ovlddani servopohonu.

C.out VOI'BA ANALOGOVEHO VYSTUPU

Spristupnenie resp. znepristupnenie programovania Defi- :
+ niéného menu ( stlag. 25 sec.). EDS kéd Oznatenie Poznamka
00000000 Hgldnlgtafnalo- ov:r}e vystupného sig-
. . 7 nalu lout1 je
@ + @ Potvrdenie chybového hlasenia Er10 a Er11. 00001000 | Hodnota analdgového vystupného sig-
nalu lout1 je 4-20 mA
00000000 Iljléci)dnczt;wlouﬁ je umerna regulovanej ve- Registraény vystup
ICine
- nristroi g 3 00000100 [ Hodnota lout1 zodpoveda algoritmu PID Regulacny vystup (ser-
| Pozor : pristroj po¢as programovania po uplynuti 30 sec. automaticky reguidicle ok

prechadza do zékladného stavu.




