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ZAKLADNI KONCEPTY A PRVKY

Min. méfici vzddlenost

Min.méfici vzddlenost (X,;,)

(délka vsunuti antény)

Vychozi pro P05
Blok.na blizkém kondi (P05)

Programovani P05 > X ..

Xuat )

DIST = vzddlenost (mé&Fend)

Prendseny rozsch

Vzddlenost nulové hladiny (P04)

Vychozi hodnota pro P04
Programovany méfici rozsah

LEV = hladina
(spotteno: P04 - DIST)
Sada déle spottenych hodnot
napt.: procentni hladina (LEV%),
abjem (VOL), hmotnost (MASS)

Max. méfici rozsah snimaciho zafizeni

| Vychozi: P06

Maox. méfici vzddlenost zafizeni ( P03
i Blok.na vzdal.konci (P06)

DATA ZARIZENI DATA APLIKACE APLIKACE AKTUALNT STAV
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Dékujeme Vam, Ze jste si zvolili zafizeni z produkce NIVELCO!

1. UVODEM

Aplikace
Bezkontaktni radarovy snima¢ hladiny PiloTREK W-200 pouziva nejpokrocilej§i méfici technologii typu FMCW o frekvenci 80 GHz. Zakladni vyhodou této
frekvence ve srovnani s niz§imi (5...12 GHz a 25 GHz), je menSi velikost antény, lepsi zaostreni a uzsi vyzarovaci thel paprsku.

Snimac je urCeny pro méfeni hladiny kapalin v Sirokém odvétvi primyslu, pfevazné pak ve vodohospodafstvi. Diky radarové technologii ttméF neni méfeni ruseno
vypary, plynem nad hladinou, nebo vétrem.

Snimag disponuje HART® komunikaci a Ize jej konfigurovat pomoci softwaru NIVELCO EView2 nebo PACTware, eventualné pomoci vyhodnocovaci jednotky
MultiCONT.

Princip funkce
Snima¢ hladiny PiloTREK W-200 je frekven¢né modulovany radar se souvislou vinou (FMCW) pracujici s frekvenci 80 GHz (W-pasmo).
V zavislosti na typu médiu se Cast energie frekvenéné modulované viny vyzafované anténou odrazi od povrchu média.

Vizhledem k tomu, Ze frekvenéni posun odrazeného signalu je pfimo imérny jeho asu letu, vypocita elektronika snimace pozici hladiny s velkou pfesnosti a tuto
informaci pfevede na vystup. Rychlost Sifeni signalu je prakticky stejna ve vzduchu, plynech a vakuu bez ohledu na teplotu a tlak, tudiz tyto faktory vyznamné
neovliviiuji pfesnost méreni.

Sila odrazeného signalu ve velké mife zavisi na dielekirické konstanté méfeného média (&r), takze u nizkych hodnot mize byt omezen maximalni dosah snimace.
V takovém pfipadé Ize zvolit anténu s vétSim primérem, ktera ma vyssi zisk signalu.
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2. OBJEDNAVKOVE KODY (NE VSECHNY KOMBINACE JSOU MOZNE)

PiloTREK W P |- 2[ |[ |- |
I

[

Anténa / material krytu

Kéd

() Jen pro 10 m (33 ft) méfici rozsah
@ Jen pro 10 m nebo 20 m (33 ft nebo 66 ft) méfici rozsah
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1%" NPT /1" BSP

Mérici rozsah Koéd | | Procesni pfipojeni hornilspodni Kod | | Vystup Kod
PP /PP A 10m 1 1" BSP/1"BSP () 2 4...20 mA/HART® 4
PVDF / PVDF B 20m 2 1" NPT/1"BSP (0 3 4..20mA+HART®+relé | H
30m 3 1%"BSP/1"BSP @ 4
@ 5




3. TECHNICKE UDAJE
3.1.  Obecné udaje

Mérené a vypocitané hodnoty Mérené: vzdalenost; Vypocitané: hladina (vyska), objem, hmotnost, pritok
Frekvence signalu 77...81 GHz (W-pasmo)
Procesni / okolni teploty -40...480 °C
Méfici interval ~1s
Rozliseni 1 mm
Pracovni tlak -1...3 bar
Napéjeci napéti 12...36 VDC

Analogovy 4..20 mA

Vijstup Digitalni HART® komunikace, nutny rezistor > 250 Q

Relé (volitelné) SPDT30V/1ADC;48V/0,5AAC

Servisni rozhrani Pro modem SAT-504-3, galvanicky izolované; 3,3 V LVDS; max. 100 mA
Tésnéni EPDM
Elektrické ochrana Tfida | — ochrana pfepéti; (Tfida Il [SELV])
Stupen kryti P68

4 x 0,5 mm? stinény @6 mm kabel x 5 m (az do 30 m);
Elektrické pfipojeni (4 x 22 AWG stinény @0,24" kabel x 16,4 ft [aZ do 98,5 ft]);
U modelu s relé vystupem: 7 x 0,5 mm2 (22 AWG) stinény kabel

3.2.  Udaje danych modeld

1"/ dosah do 10 m 1%" | dosah do 10 m 1%" | dosah do 20 m
WPO-212-00 / wpO-213-0O01 WPO-214-0 / wPO-215-00 WPO-224-00 / wPO-225-0O0

Material snimace PP, PVDF

Mrtva zéna () 0Om

Maximalni dosah @ 10m 20m

Pfesnost (9 +5 mm +2 mm

Vyzafovaci tihel (-3 dB) 12° 7°

Délka vnofeni antény 4 56 mm 70 mm

Spodni procesni pripojeni 1"BSP / NPT 1%"BSP / NPT

Homi procesni pfipojeni 1"BSP
() Méreno od $picky antény. 2 Maze byt limitovan nizkou permitivitou média nebo nerovnou hladinou média..
) Za idedlnich podminek. 4 Méreno od zavitu.
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Chyba linearity

15 mm \

10mm —]

Legenda:
wpPO-212-0/wWPO-213-0O / WPO-214-00 / wpO-215-00
""""" WPO-224-00/ WPO-225-0

A.  Uroven spodniho zavitového procesniho pfipojeni.
B.  Mrtva z6na (Xm) = délka vnofeni antény.
C.  Maximalni detekéni dosah (Xw).

Model s 1" zavitem
WPO-212-00 / wpO-213-001

Model s 1 % zavitem
wpO-210-0 / wpO-220-0

BSP 15, NPT 22

~182

~198
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3.4. PrisluSenstvi
- Zarugni list
- Uzivatelsky a programovaci manual
- EU prohla3eni o shodé
- Plastové matice na hornim a spodnim pfipojeni
- Jeden O-krouzek

3.5. Podminky pro bezpeéné pouzivani

Shoda s podminkami technologie
Ujistéte se, Ze vSechny ¢asti snimace, které pfichazi do styku s méfenym médiem (anténa, tésnéni, procesni pfipojeni) jsou v souladu s podminkami aplikace tzn.
napfiklad povoleny maximalni tlak a teplota nebo chemicka slucitelnost.

3.6. Oprava, udrzba a skladovaci podminky
Snima¢ PiloTREK W-200 nevyzaduje pravidelnou Udrzbu, avSak v nékterych pfipadech miiZe dojit ke vzniku usazenin na hrotu antény, ktery je nutné se zbavit.
Se snimafem zachézejte opatné a vyvarujte se podkrabani nebo promacknuti.

VSechny opravy, at'jiz zarucni ¢i pozaruéni, provadi vyhradné vyrobce!
Snima¢ zaslany k reklamaci musi byt bez necistot a dle méfeného média dezinfikovany. Soucasti baleni musi byt vyplnény Formulér reklamovaného zafizeni
(B0407/C, ke stazeni z naSeho webu), kde odesilatel deklaruje, Ze zafizeni bylo zbaveno veskeré kontaminace a zdravi nebezpecnych latek.

Pokud snima¢ neni pouzivan, skladujte jej za okolni teploty a maximalni vihkosti 98 % v souladu se specifikaci v kapitole Technické Udaje.

! Kabel vystupuijici ze zafizeni musi byt upevnén a nesmi byt napnuty!

cam

Pro pfipojeni vodicl pouZijte komponenty s adekvatni elektrickou klasifikaci!

! Zafizeni mlZe byt napajeno jen ze zdrojl Tfidy 2 (SELV/PELV)!
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https://www.nivelco.com/public/files/documents/d84c4f1a-f3c4-4e39-976c-e950d86920eb/B0407D_ENG.pdf

3.7.  Aktualizace firmware

Spole¢nost NIVELCO pribézné vylepSuje firmware snimace mimo jiné na zakladé zpétnych vazeb od uzivatell. V pfipadé nutnosti Ize firmware snimace
aktualizovat za pouziti zabudovaného komunikacniho portu.

Pro pokyny k aktualizaci firmware prosim kontaktujte vyrobce ¢i autorizovaného zéastupce s poZadavkem na aktualizacni software NiFlash Light.

4. INSTALACE
41. Meéreni hladiny

UMISTENI

Optimélni pozice pro PiloTREK (valcova stojana
nadrz) je na poloméru r = (0,3...0,5). Vkazdém
pfipadé je vhodné vzit vivahu vyzafovaci Uhel
snimace.

Hladina kapaliny musi byt kolmé& k ose snimace.
Nikdy snimace neinstaluje pobliz plnicich potrubi.
Nespravné umisténi mlze vést k nefunkénosti
méfeni.

VYZAROVACI UHEL
Celo snimage musi byt rovnob&zné s povrchem
méfeni kapalin s toleranci + 2...3°.

PREKAZKY

Prekazky ve formé topnych hadu, zebfik(, zeber,
lopatek michadel, které zasahuji do zorného pole
snimace budou méfeni negativné ovliviovat, a proto je
nutné zvazit jejich eliminaci, nebo zvolit jiné umisténi.

Pomoci softwaru Ize sice odrazy od
! piekazek do jisté miry blokovat, ale i tak
bude snizena spolehlivost méfeni!
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PLYN NAD HLADINOU / VYPARY

V uzavfené nadrZi (zvlasté ve venkovni, vystavené slunci), mohou
vypary/plyny nad hladinou kapaliny snizovat kvalitu odrazeného
signalu.

TEPLOTA

Snimac by mél byt chranén

pfed pfimym sluncem pro STINITKO _/\
zabranéni prekroceni limitni T

teploty.

PRAZDNA NADRZ

U nédrZi s vypuklym nebo kdnickym dnem anebo v pfipadech,
kdy jsou na dné topné hady, lopatky michadla, ¢i jiné vybaveni
muze snima¢ pfi UpIném vyprazdnéni signalizovat nespravnou
uroven hladiny.

Vypouklé dno a viko mohou svym tvarem signal ze snimace
zesilit a budou pak vznikat interference.

V/ySe zminéné vybaveni zase mize signal rozptylovat a
snizovat jeho silu. V takovém pfipadé se doporucuje
nevyprazdiiovat nadrz az do dna a zachovat v ni min. 100 mm
kapaliny.

PENA

Péna na hladiné kapaliny mize utlumit, ¢ kompletné pobhiltit
emitovany signal a znemoznit tak méfeni. Umisténi snimace by
tedy mélo byt zvoleno s ohledem na minimalni riziko vzniku pény.

wpa200cz22p01 ¢ 11/52



4.2.  Méreni pratoku
- Snimac¢ je schopen méfit priitok v otevienych profilech (Zlabech, prelivech). Vice detailli najdete v kapitole 5.8.
- Snimac by mél byt uchycen za spodni zavit tak, aby byl co nejblize k maximalni hladiné kapaliny v mérném profilu.
-~ Snima¢ musi byt umistén nad podélnou osou mérného profilu na specialné vyznadeném misté viditelném na profilu, nebo uvedeném v technické
dokumentaci k profilu.
- Na hladiné kapaliny se muze vytvofit péna, ktera bude negativné ovliviovat méfeni. V takovém pfipadé je nutné zajistit, aby se péna nevytvarela.
- Snima¢ musi byt dostate¢né upevnén.
- Priinstalaci mémého profilu je tfeba brat v potaz vSechny pokyny uvedené v technické dokumentaci.
- Presnost méfeni zavisi na velikosti a tvaru profilu (Zlabu, pfelivu), a také na povrchu proudici kapaliny (zCefeni, pénéni). Z toho plyne, Ze pfesnost pfi
méfeni pratoku nebude nikdy lepsi, nez pfesnost pouze pfi méfeni hladiny.
- Snimac musi byt chranén pfed pfimym slunecnim z&fenim, aby se zabranilo pfehiati nad povolenou teplotu.
4.3.  Zapojeni
- Oveérte, zda svorky nejsou svorky pfechodové krabice pod napétim.

- Pfipojte vodice dle schématu vpravo. Vénuijte zvySenou pozornost polarité: e ‘;:
(+) hndda, (-) bila. (Pro kabeldz je doporugeno pouzit 2x0,5mm2 s \(
(2x20AWG) krouceny stinény kabel nebo 5x0,5mm? (5x20AWG) pro model \éeda \
s relé vystupem). P—

- Pfipfipojovani stinéni se ujistéte, Ze nevytvofite zemnici smycku.
- Po pfipojeni napajeni ke snimaci Ize provést jeho naprogramovani.

ruzova

L] IS [ @] [¢] @] [®]
| a
[

Zuta
Barevné znaceni vodici kontaktd Vodis pro 26lent ‘_
— C1vystup relé bl - |  Proudova smycka, napajeni a HART kontakt 1 et New o T
(nezavislé na polarité)
— CC vystup relé hnéda -1 Proudova smycka, napajeni a HART kontakt 2 L.
(nezévislé na polarits) Prodlouzeni kabelu:
modra - C2 vystup relé cernd - GND Technické uzemnéni a bod pfipojeni stinéni . . - Y -
ysiup Pripel Pro prodlouzeni kabelu pouZijte pfechodovou  krabici.
hnéda + Stinéni musi byt pfipojeno na stinéni prodluzujicino kabelu a
Napajeni + HART I, | bilé —--_,_:‘_— |, _ Napéjeci zdro uzemnéno na (signal) zpracujicim zafizeni.
« *proudovy vystup o — tema TR Lo, . . , B L, .
X |+ i A = Zeleny a Zluty vodi¢ jsou pfipojovaci body pro “Servisni rozhrani
E—3 " . 1 . v i . I3 vNrooro vr, ’ .
R - s s moter (viz. dal$i kapitola). Nejsou nutné pro uzivani zafizeni a jsou ve
relé °cc | ;"ddafa vychozim stavu na koncich zakryty smrstovaci buzirkou.
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44. Uzivatelska rozhrani

Snimag Ize nastavit (programovat) pouzitim nasledujiciho pfisluSenstvi.

MultiCONT vyhodnocovaci jednotka

Nutné zakoupit!

HART® USB modem SAT-504-0, -1, -2

Nutné zakoupit! Vice v kapitole “5.1. Programovani pomoci EView2*

HART® USB modem SAT-504-3, -4

Nutné zakoupit! Vice v kapitole “5.1. Programovéni pomoci EView2."” Firmware zafizeni Ize aktualizovat pomoci
NiFlash skrze servisni rozhrani. Vice v kapitole “Aktualizace firmware.”

EView2 software

Ke stazeni zdarma z webu na adrese: https://nivelco.com/download#!/software/56

4.5. BUS (HART®) komunikace
Vystup zafizeni Ize pouzit jako:

- Proudovy vystup s komunikaci HART®

- Komunikaci HART® v systému Multidrop
Program EView2 i vyhodnocovaci jednotka MultiCONT podporuji oba typy. Ve shodé s normou Rosemount Standard, lze HART® komunikaci pouZit ve smyslu
snimace PiloTREK jako “slave” zafizeni a nadfazeny systém jako ,master" zafizeni.
Komunikaci Ize implementovat ve dvou reZimech:

4..20 mA + HART

N (max. 15) x4 mA + HART

nebo HART specificky software
aoperaéni jednotka

—_1
EView2

HART - Master

Snimac generuje proudovy vystup 4...20 mA a kratka HART® adresa je ,0“.
V komunikacni smy¢ce HART® je pouze tento snimac.

Systém Multidrop, kdy snimac drzi vystup konstanté na hodnoté 4 mA a
kratka HART® adresa je 1...15. V komunikaéni smy&ce HART® mlze byt
az 15 zafizeni.
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4.6. Uvedeni do provozu a nastaveni

Je-li zafizeni spravné zapojeno, zaCne radar po pfipojeni ke zdroji napajeni generovat 3,5 mA. Po 3...5 vtefinach se rozsviti sou¢asné LED ECHO a COM. Po
dalSich 5...10 vtefinach vzroste pfenaSeny proud na hodnotu odpovidajici pracovnimu rezimu (méfené veli¢ing). V takovém pfipadé zafizeni méfi dle tovarnich
nastaveni. Vychozi tovarni nastaveni jsou vhodna pro kontrolu funkce a pouZiti zafizeni na jednoduché aplikace, avSak piny potenciél zafizeni Ize vyuzit jen
s naprogramovanim uzplsobenym pozadavkim méficiho procesu. TudiZ, pro hlubi poznani pracovnich charakteristik a feSeni komplexnich méFicich dkold, je
nezbytné seznamit se s kapitolami tykajicimi se programovani.

Stavové LED:

. ECHO-LED Pohled na snimag shora:
—  SVITI (ON), pokud zaFizeni piijimé vhodny odraz.
- BLIKA, kdyz zafizeni hledé odraz.

o COM-LED
- BLIKNE JEDNOU, kdyz probiha vyména zprav HART komunikace,

—  SVITI (ON), je-li zafizeni v rezimu vzdaleného programovani. .
. N L i oy L L, L, Cervena LED Cervena LED
- BLIKA 4 vtefiny po zapnuti zafizeni: b&hem této doby mize byt navazano spojeni COM* LECHO"

servisni komunikace. Pokud pokracuje v blikani, signalizuje to chybu firmware.

_—~Kabel

f

Cervena LED
JRELE"

e RELELED (volitelna)
- SVITI (ON), jsou spojeny kontakty CC-C2.
- NESVITI (OFF), jsou spojeny kontakty CC-C.

V8echny parametry zafizeni maji své tovarni hodnoty, které Ize pozdéji v pfipadé& nutnosti obnovit.
Tovarni nastaveni PiloTREK W-200 je nasledujici:

- Méfici reZim: vy3ka hladiny (LEV).

- Nulovéa vyska hladiny je pfifazena maximalni méfici vzdalenosti.

- Vystup proudové smy¢ky je pfimo umérny hladiné.

— 4 mAa 0% jsou pfifazeny nulové vySce hladiny.

- 20 mA a 100% jsou piifazeny maximaini vySce hladiny (minimalni méfici vzdalenosti).

- Vystup proudové smycky drzi posledni platnou hodnotu v pfipadé vyskytu chyby.

- Casova zpozdéni sledovani hladiny: 10 vtefin.
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Stavové signély zahrnujici dvé LED:

ECHO LED COM LED Pocet bliknuti
Stidavé blikaji trvale
2
3
Blikaji spoletné, 4
pak pauza a 5
opakovani blikani 6

L]
trvale
L]

5. PROGRAMOVANi

Status
Nizké napéti smycky
Chyba integrity tabulky (OCT)
Nepouziva se
Chyba relé
Nepouziva se
NV chyba paméti (EEPROM)
HRP chyba detekce
SIM chyba detekce

Stavové-bity (Viz. 6.1.)

Bity 15, 14, 11 nastaveny sou¢asné
Bit3 nebo Bit4 nebo Bit5

Bit13
Bit1
Bit12

Rozhrani HART na PiloTREK W-200 umoZriuje uzivateli pfistup a programovani vSech parametri zafizeni. K sadé parametri Ize pfistupovat dvéma cestami:
- pouZitim HART modemu pfipojeného na odeditaci rezistor v proudové smycce a EView2 (viz. Kapitola 7. EView2 instrukce) programem v PC.
- pouZitim NIVELCO’s MultiCONT vicekanalového procesniho kontroléru.
Tyto metody se v mnoha ohledech li8i. Tento programovaci manuél popisuje pouze metodu zahrnujici pouziti programu EView2.
Pro detailni informace se podivejte na popis pfislusnych zplsobd pfistupu anebo uZivatelské manudly.

Nékteré zfidka uzivané parametry nelze nastavit pfimo z grafického rozhrani. Misto toho je Ize zménit s odkazem na ¢islo parametru nasledujici cestou:.

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Advanced Mode” — “Parameters”)

5.1.  Programovani pomoci softwaru EView2

Je-li tfeba, nainstalujte EView2 HART configuraéni software (dale uvadény jen jako EView2), jak je popsano v Kapitole 3 programovaciho manualu.

Software Ize stahnout ze stranek nivelco.com.

Elektrické pfipojeni: pfipojte snima¢ k PC pomoci HART USB modemu (samostatné dostupné pfislusenstvi). Zapojeni je popsano v Kapitole 5.

DalSi popis a pfiklady nastaveni pfi pouZiti EView2 Ize nalézt v Kapitole 7.
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5.2.  Konfigurace méreni

P00:dcba Merné jednotky

TOVARNi HODNOTA: 0000

POZOR: Pri zméné parametru P00 dojde k obnoveni vSech parametrii na tovarni hodnoty.

Tento parametr je tedy nutné nastavit jako prvni!

a Rezim
0 Normalni
Cesta v EView2: “Device Settings” — “Application” — “Operating mode
Jednotky
b (dle hodnoty “c” nize)
Metrické (EU) Imperialni (US)
0 m ft
1 cm inch
2 mm inch
Cesta v EView2: “Device Settings” — “Application” — “Engineering units
c Mérna soustava
0 Metricka (EU)
1 Imperiélni (US)
Cesta v EView2: “Device Settings” — “Application” — “Calculation system
d Jednotky teploty
0 °C
1 °F

Cesta v Eview2:
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P01: --ba Méfici rezim

VYCHOZi HODNOTA: 1011

P01ba definuje méfici rezim snimade (HART-PV), ktery souCasné definuje hodnotu pfendSenou proudovym vystupem.
Nehledé na nastaveny rezim méfi snima¢ vzdy vzdalenost a ostatni veli¢iny jsou dle vzdalenosti vypoCitané.

ba Vystupni data / méfici rezim Parametr (k nastaveni)
10 Vzdalenost (Distance) -
1 Hladina (Level) P04
12 Objem (Volume) P04, P40...45
13 Hmotnost (Weight) P04, P32, P40...45
14 Pratok (Flow) P04, P40...45, P46
15 Prézdny objem (Empty volume) P04, P40...45, P47
16 Hladina v % (Level%) P04
17 Objem v % (Volume%) P04, P40...45
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement config” — “Meas. mode”
I s . S O Y T
Méreni vzdalenosti (DIST) /
Méreni hladiny (LEV) =
DIST: Aktualné méfena vzdalenost | ©
A:  Mrtva zbna (P05)
H: Max. méficirozsah (PO4) | T
4 DI_ST LEV
Ho 0 Ho
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Méfeni objemu (VOL)

DIST: Aktuélné méfend vzdalenost

A: Mrtva zéna

H: Vzdalenost nulové hladiny

B: Objem pfifazeny k nejvy3Si méfitelné hladiné
C: Celkovy objem nadrze

L evoL
0 B.C

P02: dcbha Jednotky VYCHOZi HODNOTA: 2021

Pristroj poCita objem, hmotnost a objem pritoku za jednotku ¢asu pouZzitim (nelinearni) funkce zavislé na hladiné parametrem P40 nebo Vystupni Pfevodni
Tabulkou (OCT). Tento parametr také urCuje mérnou jednotku pro sloupec “Vystup” OCT tabulky. Hodnota TOT reZimu objemového méfeni totalizuje (soucet)
prote¢eny objem. Vzdalenost, hladina a teplotni jednotky Ize zvolit v parametru P0O.

a Hmotnost
Metrické us
0 kg Ib
1 tuna US tuna
2 US tuna Metricka tuna
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Mass units”
b Objem
Metrické us
0 litr galon
1 hL(") ft3
2 m3 barel
3 milion litr(? milion galon(?

Cesta v Eview2: “ “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Volume units”
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Cas

c

0 vtefina
1 minuta
2 hodina
3 den

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement configuration” — “Time units”

d TOT
Metrické us
0 litr galon
1 hL ft ) Jejich pouziti se nedoporucuje pro méfeni pritoku! (pfi HART pfenosu je
2 m? barel Ize interpretovat jen spoleéné s nactenim aplikacné-specifického kédu.) Vyjma
3 milion litr(?) milion galon(” MGD.

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement configuration” — “TOT units”
P03: Maximalni detekéni rozsah VYCHOZi HODNOTA: viz. Xmax v tabulce.

Maximalini detekéni vzdalenost méfend od procesniho pfipojeni. Zafizeni vyhodnocuje Grovné signalli pouze uvnitf specifikované vzdalenosti. Maximalni detekéni
vzdalenost je specificka pro typ zafizeni. Viz. Xmax sloupec tabulky typové-specifické méFici vzdalenosti niZe. Lze nastavit mensi hodnotu. Minimalni hodnotou je
parametr P05 + 30 centimetri. Nastavovat tento parametr neni nezbytné. Zafizeni automaticky zvoli detekéni vzdalenost na zakladé vzdalenosti nulové hladiny
specifikované v parametru P04, ktery musi byt v limitu do hodnoty parametru P03.

Typové-specificka mérici vzdalenost Minimum Xmin Maximum Xmax
WPO-212-00 / wpO-213-0O0 0,056 m (2,20") 10 m (32,8 ft)
WPO-214-00 / wpO-215-00 0,070 m (2,76") 10 m (32,8 ft)
WPO-224-00 /| WPO-225-00 0,070 m (2,76") 20 m (65,6 ft)

* Méfeno od procesniho pfipojeni

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Meas. config.” — “Sensing distance”
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P04: Méfici rozsah VYCHOZi HODNOTA: vizte Xmax v tabulce.

Tento parametr musi byt nastaven ve vSech pfipadech, kromé méfeni vzdalenosti.

Hodnota v tomto parametru definuje rozsah méreni. Zacatek rozsahu je na Urovni procesniho pfipojeni (zavitu) a konec miize byt nastaven kdekoliv v rdmci
Maximalniho detekéniho rozsahu (P03). Pfi méfeni hladiny hodnota parametru stanovuje nulovy bod pro vypocet hladiny (vy$ky vodniho sloupce). Hodnota
parametru je v tabulkach a grafech znazornén pismenem ,H".

Vzdalenost nulové hladiny (P04) je vzdalenost mezi rovinou tésnéni procesniho pfipojeni a uréenou nulovou hladinou pfi méfeni vySky hladiny (tj. vzdalenost dna
nadrze). Zafizeni pocita hodnotu hladiny z hodnoty P04 odectenim zméfené vzdalenosti hladiny. Zafizeni automaticky nastavi méfici vzdalenost uvnitf maximalni
detekéni vzdalenosti (P03). Zde zadana vzdalenost se znadi jako 'H' v nakresech a ve vzorcich. Maximalni vzdalenost, ktera mize byt zméfena (Xmax) je v tabulce
méficich vzdalenosti vySe, v zavislosti na zvoleném typu zafizeni. Nastavena vzdalenost nulové hladiny miZe byt vétsi neZ je maximaini méfici vzdalenost, aviak
nemuze byt vétsi nez 60 m (200 ft).

JelikoZ je zméfena hladina zafizenim pogitana jako rozdil mezi P04 nastavenim pro danou aplikaci a vzdalenosti (DIST) zméfenou zafizenim, je dllezité
specifikovat vzdalenost (H) nulové hladiny pfesné.

Cesta v EView2: “Device Settings” — “Meas. config.” — “Zero-level distance”

P05: Mrtva zéna VYCHOZi HODNOTA: viz. Xm v tabulce
Mrtva zona (pocitana od spodniho zavitového pfipojeni) je rozsah, ve kterém snima¢ neni schopen méfeni, kvili svym fyzikalnim limitim. U snimaél PiloTREK
W-200 odpovida mrtva zéna délce vnofeni antény (vizte tabulku v odstavci P03 na strané 19).

Blokovani na blizkém konci je uzivatelky definovatelné prodlouzeni mrtvé zony, v niz zafizeni nepfedpoklada zadny odraz. To napf. umoziuje vyloudit objekty
rusici méfeni pobliz snimace. Blokovani na blizkém konci nem(Zze byt mensi nez hodnota Xmin.

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Meas. config.” — “Minimum (P05)”

P06: Blokovani na vzdaleném konci VYCHOZi HODNOTA: 0.0

V parametru P06 je mozno specifikovat troven hladiny pod kterou jiz vystup nebude déle sledovat jakykoliv dal$i pokles. Blokovani na vzdaleném konci se pouziva,
kdyz objekty na dné nadrze (michac, topna spirala, nasypka, atd.) zplsobu;ji v této oblasti nejistoty méreni, napf. protoze interferujici odrazy nelze bezpeéné odlisit
od odraz(i z méfeného povrchu. Pokud echo odrazu spada do rozsahu blokovani na vzdaleném konci (LEV < P06), pak zafizeni posila specialni signal a drzi zde
definovanou uroven hladiny na vystupu (viz. nakres). Pfiznak “Echo je v oblasti blokovani na vzdaleném konci” (viz. Kapitola 6.1) signalizuje, Zze echo odrazu je
v z6né blokovani na vzdaleném konci. Bez ohledu na to je ptiznak “PLATNY” (VALID) stale aktivni, ale piznak “DRZI" (HOLD) ztistava neaktivni.
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Blokovéani na vzdaleném konci Ize deaktivovat nastavenim P06 = 0. Min. hodnota: 0 / max. hodnota: P04 — P05 - 5 cm (2")
A.) Méreni hladiny nebo objemu
o Pokud hladina klesne pod hodnotu v P06:

Z(stane na vystupu drzena hodnota odpovidajici
P06 a pocitaji se hodnoty z ni odvozené.

o Jde-li hladina nad blokovani na vzdaleném konci:
Pfi méfeni hladiny nebo objemu jsou platné
programované rozmeéry nadrze, takze blokovani
na vzdaleném konci neovlivni méfené anebo
spoctené hodnoty.

20 mA

-- |4mA

=H

P04

......

B.) Méreni na otevieném kanale

~
Blokovani na vzdaleném konci se obvykle aplikuje na nizké hodnoty hladiny, pod kterou nelze pfesny
objem pritoku spocitat T
e Pokud hladina ve Zlabu klesne pod hodnotu blokovani: ©
o Vystup proudové smycky drzi hodnotu odpovidajici Q = 0. sl ¢ y ~
o  Prenos nulové hodnoty skrze HART (“No Flow”) nebo pro zobrazeni 0. Sovn] ke N
e Pokud hladina ve Zlabu stoupne nad hodnotu blokovani.

Hodnota priitoku se spoéte za pomoci parametri specifikovanych v programovani, takZe blokovani na /.
vzdaleném konci neovlivni naméfenou hodnotu.

Cesta v EView?2r: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Far end (P06)”
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5.3.  Nastaveni proudového vystupu

P08: Rughni prifazeni hodnoty proudového vystupu VYCHOZi HODNOTA: 4.0

PFi nastaveni rezimu analogového proudového vystupu (P12b) na “Manualni”, ma proudovy vystup zde zadanou hodnotu a analogovy pfenos hodnoty nebézi.
Lze zadat hodnoty mezi 3,8...20,5 mA. Pozor! Zafizeni automaticky pfepne proudovy vystup do rezimu “Manualni”, kdyz se zada nova hodnota do parametru
P08. Pfi zadani 0 zafizeni pfepne rezim prenosu proudové smycky na “Automaticky” (P12b = 0) a resetuje hodnotu parametru P08 do tovarni hodnoty.

Ve vice-bodovém HART reZimu (viz. P19) je vystup proudové smycky fixné na 4 mA, dle standardu, a ru¢ni hodnota proudového vystupu (P08) nema vliv.
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current output — “Fix output current (P8)”

P10: Hodnota pfifazena 4 mA hodnoté proudového vystupu VYCHOZi HODNOTA: 0.0

PFi “Automatickém” rezimu analogového proudového vystupu je jeho PV hodnota pfifazena 4 mA (obvykle spodni limit méficiho rozsahu v pfipadé méfeni hladiny).
Zafizeni pfifazuje (HART — PV, viz. P01) vystupni hodnotu rozsahu analogového proudového vystupu 4...20 mA dle hodnot zadanych do parametrd P10 a P11.
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current output” — “Assignment of 4 mA — PV”

P11: Hodnota prifazena 20 mA hodnoté proudového vystupu VYCHOZi HODNOTA: Xmax
(viz. P03 tabulka)

PFi “Automatickém” rezimu analogového proudového vystupu je jeho PV hodnota piifazena 20 mA (obvykle horni limit méFiciho rozsahu v pfipadé méfeni hladiny).
Zafizeni pfifazuje (HART - PV, viz. P01) vystupni hodnotu rozsahu analogového proudového vystupu 4...20 mA dle hodnot zadanych do parametri P10 a P11.
Hodnoty Ize pfifadit i v obraceném stylu. (Napf. 4 mA pfifadit 1 m [3,3 ft] hladiny a 20 mA pfifadit 10 m [33 ft] hladiny anebo obracené 20 mA piifadit 1 m [3,3 ft]
hladiny a 4 mA pfifadit 10 m [33 ft] hladiny. Specifikujte v objednavce.)

A: Nejkrat$i méfitelna vzdalenost
D: P10, P11 diagram platny po vychozi tovarni
hodnoty

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” —
“Current output” — “Assignment of 20 mA - PV”

20 [mA]

P12: -cba Rezim proudového vystupu VYCHOZi HODNOTA: 0000
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Signalizace chyby proudovym vystupem: Snima¢ umoZriuje signalizovat chybovy stav pomoci proudovém vystupu dle nastaveni nize. Chybovy reZim trva do
doby, dokud neni chyba odstranéna.

a Moznosti

0 HOLD (snima¢ drzi posledni naméfenou hodnotu)
1 3,8mA

2 22 mA

Cesta v EView2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current output” — “Error indication by the current output”

Rezim proudového vystupu:
b Rezim Popis
Proudovy vystup je generovan v rozsahu hodnot
nastavenych v parametrech P10 a P11.
Proudovy vystup mé danou neménnou hodnotu dle nastaveni v parametru (P08).
1 Manualni V tomto reZimu neni signalizace chyby aktivni.
HART komunikace (P19) tento rezim potlacuje!

0 Automaticky

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Current generator mode”

Startovaci rezim: pfi zapinani anebo restartovani po vypadku proudu se nastaveny proud pfenasi, dokud zafizeni nezacne méfit. Je vhodné nastavit jej na
hodnotu chybového proudu systému. Pro periodické aplikace (napf. bateriové) je doporucena volba“Rychly” start pro zkraceni asu méficiho cyklu.

c Startovaci rezim
0 Normalni (3,5 mA)
1 Rychly (22 mA)

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Startup mode”
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5.4. Vystup relé (volitelny)

P13: -cba ReZim relé VYCHOZi HODNOTA: 0001
a Pracovni rezim Popis
0 dle PV (P14-P15-P16) Pracovni rezim RELE volitelné zabudovaného do zafizeni |ze timto
P " (ot (1 = 4O . parametrem nastavit. Je-li nastaven na “dle PV,” pak RELE funguje
! No ECHO' (ztrata odrazu): C1 ="On” (rozpojeno) podle nastavenych hodnot spinani (P14) a rozpinani (P15).
2 “No ECHO" (ztrata odrazu): C2 = “On” (sepnuto) | Nastaveni “Neni ECHO” (“No ECHO”) umoZriuje spinani (kontaktu relé)
. o pro chybovy signal k procesnimu kontroléru.
3 FLOW impulz pratoku (P17) Upozornéni! Pri odpojeni zafizeni od napajeni se relé rozpoji,
9 VYP (OFF) tj. C1 je propojen. Nutno brat v tivahu pro tzv. bezpeéné stavy.

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay mode”

Pracovni rezim: je relevantni jen pro operace dle PV (P13a = 0)

B Funkce Programovatelné parametry Popis
\ Hadina P14, P15
‘/\U/—\m Je nutno mit alespori 20 mm
il 5 ) (0,787") odstup hystereze mezi
0 Hystereze e = Cas P14 a P15.
o "1 P14 > P15 - normalni operace )
Cz{; P14 < P15 - obracena operace Zakladni spinavcli metoda RVELE'
e P14, P15 nastavena ni r;aaz\;znaPV muze byt
SN N P14 Je nutno mit alespori 20 mm P '
1 Okénkovy e B s (0,787") odstup hystereze mezi
komparator | T, o P14.a P15.
* ‘ i R:Z;":t;_ g ;{} P14 > P15 - norméini operace

¢ | P14 < P15 - obracena operace
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay Function”
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Jednotka impulzni konstanty (P17) PRUTOKU (je-li P13:a = 3):

c Metrické (EU) Imperialni (US)
0 m3 fte

1 litr US galon

2 litr GB galon

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Pulse constant unit’

P14: Parametr relé — Spinaci hodnota VYCHOZi HODNOTA: 0
Rozsah hodnot Popis

Hodnota PV méeni, kterou ma sepnutim indikovat vystup RELE, jako Ze byl
dosazen horni limit (horni hodnota spinéni).

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Energized value”

Tuto hodnotu Ize upravit dle nastaveni rozsahu PV

P15: Parametr relé — Rozpinaci hodnota VYCHOZi HODNOTA: 0
Rozsah hodnot Popis

Hodnota PV mé¥eni, kterou ma rozepnutim indikovat vystup RELE, jako Ze
byl dosazen spodni limit (spodni hodnota spinani).
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output’ — “Relay parameters” —“De-Energized value”

Tuto hodnotu Ize upravit dle nastaveni rozsahu PV

P16: Parametr relé — Zpozdéni VYCHOZi HODNOTA: 0
Rozsah hodnot Popis
Pokud hodnota méfeni PV dosahne spodni nebo horni spinaci limit anebo se
0..999s vyskytne chyba pfi signalizaci chyb, aktivuje se nastavena ¢innost RELE az
po této dobé, anebo po této dobé se zména projevi na vystupu.

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay delay time”
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P17: Parametr relé - Hodnota parametru pritoku VYCHOZi HODNOTA: 1

V rezimu PRUTOKU (FLOW) dava relé impulz za kazdou proteéenou zde nastavenou objemovou jednotku. Objemovou jednotku Ize nastavit v parametru P13:c.
Sitka impulzu je 100 ms.

Garantovana maximalini hustota impulzd: < 3 vtefiny.
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Outputs” — “Relay output” — “Relay parameters” — “Pulse constant”

5.5. Digitalni komunikace

P19: HART kréatka adresa VYCHOZi HODNOTA: 0
Unikatni adresa zafizeni, kterym se zafizeni identifikuje a je spravovano skrze HART.

a Popis
0 Analogovy vystup proudové smy¢ky je aktivni (pfenasi se proud 4...20 mA)
1...15 Analogovy vystup proudové smycky je neaktivni (Zadny pfenos proudem, nastaven pevné na 4 mA), vicebodovy systém

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Device Identification” — “Device Short Address”

5.6.  Optimalizace méreni

P20: Cas ustaleni VYCHOZi HODNOTA: 10

Cas ustaleni redukuje nechténé fluktuace pfi zobrazovani méfenych hodnot (4. zvinéni). Pokud hladina kolisa skokové nahoru a dol(, pfenasena hodnota dosahuje
63,2% zmény skoku v tomto okamziku. Jednotka: vtefina (vtefiny). Rozsah hodnot: 0...999 s.

Pro testovani Doporucené
Stézi ¢i ttméF nehybné/nevinici médium Os 2s
Silné tékavé/vinici se médium >6s >10s

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Damping time”

ijiklad tlumeni 1.
Cas ustaleni=3s
Zména hladiny =2 m (6,6 ft)
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Priklad tlumeni 2.
Cas ustaleni=10s
Zména hladiny =2...3 cm
(0,394"...0,787") zvInéni.

Pokud se ocekava vyssi Urovii zvinéni
v méficim sloupci kapaliny,
doporuéuje se nastavit vy$Si hodnotu
¢asu tlumeni.

Timto zplsobem Ize sniZit miru kolisani
pfenaSené hodnoty vysky hladiny.

Hladina [m]

2 4 6 8 10 12
—e— Vstup (hladina) Cas|s]

—&— Viyhlazeny vystup

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
—&— Vstup (hladina) Cas [s]

—&— \yhlazeny vystup
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P25: Vybér signalu VYCHOZi HODNOTA: 0
Tento parametr nastavuje strategii vybéru odrazu. Automaticky reZim je vhodny pro vétSinu aplikaci. V pfipadé poZadavkd specialnich aplikaci
Ize v pfipadé nutnosti nastavit vybér specifického odrazu.
Vybér signalu
Automaticky
Prvni
Druhy
Nejsilngjsi
Posledni

AN -=O

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Echo selection” — “Selection of Echo...”

P26/P2T: Rychlost sledovani hladiny VYCHOZi HODNOTA: 500 m/h
Rychlost sledovani hladiny je nejvyssi rychlost zmény hladiny, kterou muze zafizeni plynule sledovat. Zafizeni bude sledovat jen zmény hladiny pomalejsi nez je
nastavena hodnota. Pokud se signal hladiny méni rychleji, zafizeni signalizuje chybu “NENI ECHO" (NO ECHO) (dle nastaveného typu signalizace chyby).

Nastaveni rychlosti sledovani hladiny je dilezité, pokud technologické procesy, zvlasté pfi pinéni a vyprazdiiovani, tvofi rusivé faktory (napf. vinéni, pénéni), které
ovliviiuji stabilitu mé&feni. Nastaveni rychlosti sledovéni hladiny musi byt vy88i neZ je maximum rychlosti pinéni/vyprazdnéni pfedepsané danou technologii.
Spravnym zadanim je méfeni béhem pinéni/vyprazdiovani vice spolehlivé. Varovani!l U nadrzi s kuzelovym nebo pyramidovym dnem se mize rychlost
zmény hladiny u dna podstatné zvySovat vlivem tvaru dna.

Tento par parametrd, rychlost plnéni a vyprazdfiovani, Ize nastavit samostatné:
- P26 — Rychlost vzestupu hladiny (rychlost pInéni)
— P27 - Rychlost poklesu hladiny (rychlost vyprazdfiovani)
Jednotka parametru méfeni:
- Metricka: [m/h]
- US Imperiélni: [ft/h]

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Level” — “Level elevation rate (filling speed)”
— “Level descent rate (emptying speed)”
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P28 --ba Rizeniztraty méFeni
Zpracovani ztraty odrazu (echa)

Zpozdéni signalizace chyby

A

AN -~~O

5

Zpracovani ztraty odrazu (“no-Echo”)
DrZet hodnotu dokud nedobéhne &as nastaveny v P28b
DrZet hodnotu (bez ¢asového limitu)
Simulace plnéni (pfi naposled detekované rychlosti)
Simulace plnéni (pfi P26/P27 maximalni rychlosti)
Zasobnik je prazdny (DIST = maximum | LEV = 0)
Z4sobnik je plny (DIST minimum | LEV = maximum)
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Measurement loss management” — “Echo loss handling”

VYCHOZi HODNOTA: 0000

Tento parametr urCuje ¢as, ktery uplyne mezi vyskytem chyby a vydanim signalu chyby (chybového proudu). Béhem zpoZzdéni si vystup drzi posledni platnou
zméfenou hodnotu. Funkce je dostupna jen pro proudovy vystup, pokud je chybovy signal nastaven na nizky (3,8 mA) nebo vysoky (22 mA) chybovy proud.

Poté co chyba zmizi, vrati se zafizeni do méficiho rezimu po uplynuti nastaveného zpozdéni.

b
0

[ BRI S, B -SSR N

Zpozdéni signalizace chyby
Bez zpozdéni
10s
20s
30s
1 min
2min
5min

15 min

Poznamka

Pri kratké ztraté echa se drZi v pfenosu posledni hodnota pod dobu danou v P28:b. Poté je
chyba pfenesena skrze HART na bitu 0 v DSE* a podle P12:a na vystupu proudové smycky.

HART

Ztréta odrazu (Echo)
ECHO LED zhasne

Chybovy kéd 2

M&fend hodnota | Drzena hodn, (P29)]
I

» Cas

Zde se objevi
NOECHO signal

Chybovy proud 22 mA (P12a= 2)

Méfend hodnota i Drzena hodn, (P29)

Cas

Drzet posledni hodnotu (P12a= 0)

-l

lovy vystup

> Cas

Chybovy proud 3,8 mA(P12a=1)

*DSE - “Chyby Specifické pro Zarizeni” stavové bity (HART). Viz. Kapitola 6. Odstrariovani poruch.
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measurement optimalization” — “Measurement loss management” — “Error delay”.

i
»>

as
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P32: Mérna hustota méfeného média VYCHOZI HODNOTA: 1.0
Pokud se zafizeni nastavi na pfenos hmotnosti, je zde pro spravny vypocet hmotnosti nutné zadat mérnou hustotu materidlu (média) v nadrzi.
Hodnota tohoto parametru je €islo relativniho poméru (bez jednotky) v porovnani materialu s mérnou hustotou vody, tj. 1 g/cm?3.

Rozsah hodnot: 0.01...10
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Measu.optim.” — “Specific gravity”

P34: (Posun prahu) VYCHOZi HODNOTA: 0

Pouziva se na relativné jednoduché Upravy prahové hodnoty pfijatelnosti nastavené v Echo diagramu, jehoz rozsah hodnoty je —4000...+4000. Lze jej pouzit na
zvySeni (kladné hodnota) nebo sniZeni (z&porna hodnota) schopnosti zafizeni potlacit Sum proti vychozimu nastaveni. Je-li hodnota nastavena na 0, neprovadi
se zadné zmény oproti nastavené prahové hodnoté. (Viz. kapitola 7.4. Prahova maska ).

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Meas. optim.” — “Threshold offset”
5.7.  Méreni objemu
P40: dcba Zpisob vypoétu hodnoty vystupu VYCHOZi HODNOTA: 0000

Viybér typickych zakladnich tvard nadrzi pro objemové méfeni. Rozméry nadrZe Ize nastavit pomoci parametri P41...P45 (viz. nakresy nize). V pfipadé volby OCT
nastaveni se musi tvar nddoby specifikovat aproxima¢ni tabulkou (Viz. kapitola 5.9 Programovéni Vystupni Pfevodni Tabulky (OCT) ).

dcba Tvar nadoby / nadrze Parametry

1000 Viystupni Pfevodni Tabulka (OCT) Vizte kapitolu 5.9
00b0 Stojaté valcova nadrZ s konvexnim dnem P40(b), P41

0001 Stojaté valcova nadrZ s konickym dnem P41, P43, P44
0002 Stojata obdélnikova nadrz s pyramidovym dnem P41, P42, P43, P44, P45
00b3 Horizontalni (lezata) valcova nadrz P40(b), P41, P42
0004 Kulova nadrz P41

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Tank/Silo par.” — “Tank/Silo shape”

b Tvar dna nadoby / nadrze

0 Rovné Pifazeni typickych tvard dna nadrze konkrétnimu typu nadoby pro
1 Konvexni 1 presny vypoCet objemu. Pfesnou podobu kodu nastaveni Ize vidét na
2 Konvexni 2 nakresech pod parametry P41...45.

3 Polokulovité

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Tank/Silo param.” — “Bottom shape”
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P41-45: - - - - Rozméry nadrze

Zde se zadavaji parametry obsahujici rozméry pro tvar nadrze zvolené v parametru P40 dle rozmérd uvedenych na nakresech nize. Pro spravnou funkci,
je nezbytné zadat tyto rozmeéry co nejpresnéji.

Stojata valcova nadrz Stojata valcova nadrz Stojata obdélnikova nadrz Horizontalni (lezata) A e
; P S = . Kulova nadrz
s konvexnim dnem s konickym dnem s pyramidovym dnem valcova nadrz
A e o e
P40 b3 — _
b2 —1~
A P41
P42. b1
Po4 P41 P P4l gt
PO P04
P42
¥ A
- P43\_/ P pis
e Tt Tt “
P40 b3/ p= .
"’_"_PM P44
P47:---a  Celkovy objem nadrze VYCHOZI HODNOTA: 0.0
Celkovy objem nadrze je nutny pro vypocet prazdného objemu (viz. parametr P01). Jednotky méfeni: metrické: m3 | US/imperiaini: ft.
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5.8.

Méreni pratoku na otevieném profilu

P40: dcba Vybér mérného profilu

VYCHOZi HODNOTA: 0000

dcbha Profil, vzorec, data Parametry
1000 V/ystupni Pfevodni Tabulka (OCT), viz. Kapitola 5.9 P46

Typ Vypodetni vzorec Qmin [I/s] Qmax [lI/s] “P” [cm]
0000 2 | GPA-1P1 Q [I/s] = 60,87*h1552 0,26 5,38 30 P46
0001 N | GPA-1P2 Q [I/s] = 119,7*h1553 0,52 13,3 34 P46
0002 % GPA-1P3 Q [I/s] = 178,4*h1555 0,78 49 39 P46
0003 E GPA-1P4 Q [I/s] = 353,9*h1558 1,52 164 53 P46
0004 S | GPA-1P5 Q [I/s] = 521,4*n155%8 2,25 360 75 P46
0005 o | GPA-1P6 Q [I/s] = 674,6*h15%6 2,91 570 120 P46
0006 % GPA-1P7 Q [I/s] = 1014,9*h?56 4,40 890 130 P46
0007 GPA-1P8 Q [I/s] = 1368*h!.5638 5,80 1208 135 P46
0008 GPA-1P9 Q [I/s] = 2080,5*h"/5689 8,70 1850 150 P46
0009 Obecny Parshall Zlab P46, P42
0010 Palmer-Bowlus (D/2) P46, P41
0011 Palmer-Bowlus (D/3) P46, P41
0012 Palmer-Bowlus (obdélnikovy) P46, P41, P42
0013 Khafagi Venturi P46, P42
0014 Jez (Prah) P46, P42
0015 Obdélnikovy nebo BAZIN jez P46, P41, P42
016 Lichobé&Znikovy jez P46, P41, P42
0017 Speciélni lichobé&znikovy (4:1) jez P46, P42
0018 Jez ve tvaru “V* P46, P42
0019 THOMSON (90°) jez P46
0020 Kruhovy jez P46, P41
0021 Obecny vzorec: Q [I/s] = P41*hP42, h [m] P46, P41, P42
0121 Obecny vzorec: Q [I/s] = P41*hP42, h [P00:cb] P46, P41, P42
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P40: dcba Vybér mérného profilu (pokracovani)

dcbha Profil, vzorec, data Parametry
0100 4" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0101 6" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0102 8" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0103 10" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0104 12" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0105 15" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0106 18" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0107 21" Palmer-Bowlus (D/2) P46
0108 24" Palmer-Bowlus (D/2) P46
Cesta v Eview2: “Device Settings” — “Flow measurement” — “Open channel flow measurement methods”
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P41-45:

Rozméry profilu

VYCHOZi HODNOTA: 0

2,5 < P42 P42 [m] K

Q [I/s] = K«P42+h16 3,05 2,450
457 2,400

P =2/3+A 6,10 2,370
7,62 2,350
9,14 2,340
15,24 2,320

P40=00
©
E> ® -
08 PiloTREK
NIVELCO Parshalltb zlab (od GPA1-P1 po GPA-1P9) TR
Detaily jsou uvedené v manualu ke Zlabu. i
e [ ||
i -
]
" [
P40=09 | opecny Parshalliv zlab A
0,305 < P42 (3ifka hrdla) < 2,44 |
0[1/5]=372-P42.-(h/0305) " ™" = -

Wi
:> Iy P42
PiloTREK

PiloTREK

—3 | S
777 1 T Ty
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P40=10

Palmer-Bowlus (D/2) zlab
Q [m¥/s]= f(h1/P41)«P4125, kde h1[m] = h+(P41/10)

P41 [m]

AR

P46

D10

P40=11

Palmer-Bowlus (D/3) zlab
Q [m3/s] = f(h1/P41)+P4125, kde h1[m]= h+(P41/10)

P41 [m]

SRS

P46

D10

P40=12

Palmer-Bowlus (obdéInikovy) zlab
Q [m3/s] = C+P42+h'5, kde C = f(P41/P42)

P41 [m], P42 [m]

SRS

P46
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P40=13 Khafagi Venturiho zlab
Q [m¥s] = 1,744 -P42 - h15+ 0,091 - h25 - A5em
P42 [m] = S
h [m] :>.. {P42
PiloTREK
PiloTREK §
P46
> |
LSS / Vi T S
P40=14 | gpodni preliv (prah)
0,0005 < Q [m3s] < 1
0,3<P42[m] <15 - : P42 |
0,1<h[m]<10 g Tﬁ Ao 7
Q [m3s] = 5,073 - P42 - h5
Pfesnost: +10% §
TET Iy S T
P40=15 | Etvercovy priez nebo BAZIN preliv
0,001 < Q [m¥s] <5 [ |
0,15<P41[m]<0,8 b o P& |
0,15 < P42 [m] < 3 . & gj Ao
0,015<h[m]<0.8 =
Q [m?¥s] = 1,77738(1+0,1378h/P41) - P42 - (h+0,0012)!5 r & 7
Presnost: +1% LI R AL AT T A A
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P40=16

Lichobéznikovy preliv

0,0032 < Q [m¥s] < 82

20 < P41[°]1 <100

0,5<P42[m] <15

0,1<h[m]<2

Q [m3/s] = 1,772 - P42 - h'5+ 1,320 - tg(P41/2) - h247
Presnost: +5%

P04

P46

7
]
Z)
7
/]

HFFF G I I AT S oA

P40=17

Specialni lichobéznikovy (4:1) preliv
0,0018 < Q[m?/s] < 50

0,3 <P42[m] <10

0,1<h[m]<2

Q [m3/s] = 1,866 - P42 - h'5
Presnost: +3%

P04

P46

i dleidise

P40=18

Preliv tvaru “v“

0,0002 < Q [m¥s] < 1

20 < P42[°]1 <100

0,05 <h[m]<1

Q[m3/s] = 1,320 - tg(P42/2) - h247
Presnost: +3%

P04

P46
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P40=19 | THOMSON (90°) peliv

0,0002 < Q [m3/s] < 1 : .
0,05<h[m]<1 o

Q[m3/s] = 1,320 - h247 3 &r ?_,\\
Piesnost: +3% ~ )

P40=20 Kruhovy preliv

0,0003 < Q [m3/s] < 25 - [ ]

0,02<h[m]<2 o ] Y

Q[m3/s] = ms«b + D25, kde b = f (h/D) 3 “‘, h ‘\\ """ @ “““ 3

m= 0,555+0,041 - h/P41+(P41/(0,11 - h)) 3 A '

Piesnost: £5% ’ 7, 7 ?
P46: - - - a Vzdalenost spojena s h=0 pi méFeni pritoku VYCHOZi HODNOTA: LIS/ SE DLE TYPU

P46 je vzdalenost mezi procesnim pfipojenim snimace a povrchem kapaliny, kterou Ize naméfit na hranici zacatku pratoku (Q = 0); viz. nakresy a hodnoty.
Minimalni hodnota: P05 + 5 cm (2"). Maximaini hodnota: P03.

5.9. Programovani Vystupni Pfevodni Tabulky (OCT)
P40: d--- OCT Operace VYCHOZi HODNOTA: 0

Urovni hladiny méFené zafizenim maze byt pritazen vystupni signal jakékoliv charakteristiky. Jednotka vystupniho signalu je jednotka zvolena v parametru P02
typu vystupnich dat pfifazenych vystupu “HART - PV v parametru PO1. Charakteristiku Ize specifikovat v maximalné 100 bodech. Mezi témito body zafizeni pocita
vystupni signal z naméfené hladiny linearni interpolaci a za poslednim bodem linearni extrapolaci. OCT Ize pouZit pro piifazeni zméfené hladiny libovolnému
vystupnimu signalu. Typickou aplikaci OCT je vypocet objemu z hladiny pro nadoby, které nejsou zahrnuty v seznamu nadrzi (napf. promacknuté) a specifikovani
individualnich charakteristik kanalu/Zlabu v pfipadé méfeni pritoku nad otevienym kanalem.
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d

Vypocetni metoda

0

Vzorec dle

tvaru nadrze (viz. Kapitola 5.7)

1

Vystupni Prevodni Tabulka (OCT) (viz. Kapitola 7.4)

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “OC-Table” — “Linearization”

Podminky pro spravné programovani datovych dvojic
Tabulka musi za¢inat L(1)=0 a R(1)=Hodnota_0, tj. hodnota pfifazend vystupu na této hlading.

Sloupec “L” nem0ze obsahovat duplicitni hodnoty.

Sloupce “L” a “R” mohou obsahovat pouze postupné rostouci hodnoty (v tabulce shora dold).

Obsahuije-li tabulka méné nez 100 bod{, musi mit sloupec “L” hodnotu 0 na fadku nasledujicim posledni vyznamnou datovou dvojici.

i Lv(vlevy §Ioupec) R (pravy{ sloupec)
ZMERENA HLADINA VYSTUPNI HODNOTA
1 0 R(1)
2 L(2) R(2)
L(i) R(i)
nn L(nn) R(nn)
nn+1 0
100

Cesta v Eview2: “Device Settings” — “OC-Table” — “OCT list’
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5.10. Servisni diagnostické parametry (jen pro ¢teni)

P60:
P61:
P62:
P63:
P64:
P65:
P66:
P70:
P71:
P72:
P73:
P74:

5.11.

P76:

P77:
P78:

5.12,

P79:
P80:
P81:

Pocet provoznich hodin od prvniho spusténi [h]

Pocet provoznich hodin od posledniho zapnuti [h]
Pocet provoznich hodin relé (€as pfitazeni, tj. sepnuti kontaktu C2) [h]
Pocet spinacich cyklu relé

Aktualni teplota elektroniky zafizeni [°C / °F]

Nejvyssi teplota zarizeni, co byla kdy zmérena [°C | °F]
Nejnizsi teplota zafizeni, co byla kdy zméfena [°C / °F]
Pocet detekovanych Spicek (aktualni)

Velikost vybraného odrazu / Echa (surové hodnota)
Amplituda vybraného Echa [dB]

Vzdalenost vybraného Echa [m]

Pomér Echo odrazi ztracenych/vyslanych

Parametry fidici méreni pratoku (jen pro éteni)

Méfrici vySka méreni pratoku (hodnota 'h')

MéFici vySka vyZadovana pro méfeni pratoku. Tato hodnota “h” se pouziva ve vzorcich vypoCtu pritoku.

TOT1 totalizér (lze uzivatelsky vynulovat)
TOT2 totalizér (nelze uzivatelsky vynulovat)

Parametry fidici vystup (jen pro teni)

Proudovym generatorem pieméreny vystupni proud [uA]
Proudovym generatorem spocteny vystupni proud [mA]
Stav vystupu relé

5.13. Verze Hardware / Software (jen pro ¢teni)

P94/95; - - - -
P6:
P97/98: - - - -

Kod Software 2 / 3 (VEDLEJSi MCU jednotky)
Kéd Software 3 (HLAVNi MCU jednotka)
Identifikacni kod hardware
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6. RESENi PROBLEMU

6.1.  Stavova a chybova indikace v HART komunikaci

Kod odezvy, dle standardu HART®, jsou dvé 16-bitova slova za bytem kddu odezvy, v pofadi Chyby a Varovani, pak Status. Je-li nemozné dotazat se na status
a kad chyby pfes HART®, pak je nutné sledovat signalizaci pomoci LEDs na zafizeni. Chyby indikované stavovymi LED jsou popsany v Kapitole 4.6.

Bit ¢. “Zarizeni specifické Chyby/Varovani” priznaky Vyznam, pravdépodobna pficina, reSeni

Zafizeni nemUze detekovat povrch ke zméfeni, echo odrazu chybi nebo jich je moc kvdli ruseni.
Zajistéte spravnou instalaci! Pokud problém pretrvava, kontaktujte obchodniho zastupce!

1 EEPROM neni detekovana (Chyba) Pamét parametri zafizeni poskozena. Kontaktujte obchodniho zastupce!

Néktera z dat uloZzenych v paméti parametr(i zafizeni byla poskozena. V zafizeni byly obnoveny

0 Neni odraz / No echo (Varovani)

2 EEPROM zjiSténa chyba kontrolnio souctu (Chyba) tovarni hodnoty nastaveni. Selhava-li pamét zafizeni Castsji, kontaktujte obchodniho zastupce!
3 OCT chyba integrity vstupni strany tabulky (Chyba) Data v levém (L) sloupci Vystupni Pfevodni Tabulky (OCT) nejsou postupné rostouci. Opravte.
4 OCT chyba integrity vystupni strany tabulky (Chyba) Data v pravém (R) sloupci Vystupni Prevodni Tabulky (OCT) nejsou postupné rostouci. Opravte.
5 OCT pocet polozek tabulky < 2 (Chyba) Do Vystupni Pfevodni Tabulky (OCT) je zadano malo bodd. Alespor dva (i = 2) body (prvky) je

tfeba zadat pro spravnou funkci.

Zméfena hladina, jako vstupni idaj OCT, ukazuje mimo rozsah vlozeny do levého (L) sloupce
OCT. Je nutno zvétsit rozsah.

EEPROM piepsana (EEPROM obsah poskozen ¢i neni) Datové struktury uloZzené do paméti parametr(i zafizeni jsou poskozené. Zafizeni obnovilo vychozi
(Chyba) tovarni hodnoty. Selhava-li pamét zafizeni ¢astéji, kontaktujte obchodniho zastupce!

6 Vstupni hodnota pfes OCT vstup (pfetizeni) (Varovani)

Méreny povrch je pfilis blizko, jesté pfed minimalnim méficim rozsahem (Xmin) zafizeni. Nastavte
9 Odraz Echo v oblasti blokovani na blizkém konci blokovani na blizkém konci (P05) na niz$i hodnotu anebo zmérite technologii uchyceni pro
zaijisténi, Ze se méfeny povrch tak nepfiblizi ke snimaci zafizeni.

Méreny povrch je pfili§ daleko, mimo maximalni méfici rozsah (Xmax) zafizeni. Nastavte blokovani
10 Odraz Echo v oblasti blokovani na vzdaleném konci na vzdaleném konci (P06) na vy$$i hodnotu anebo zmérite technologii pro zajisténi, ze se méfeny
povrch natolik nevzdali od snimace zafizeni.

1" —
Jeden z dopliikovych kontrolérd v zafizeni selhal. Velka pravdépodobnost chyby firmware.

12 Selhani jednoho &i vice podfizenych kontrolér(d)! Provedeni kompletniho upgrade firmware pomoci NiFlash (véetné synchronizace) miize problém
vyfesit. V pfipadé neuspéchu, kontaktujte obchodniho zastupce!

13 Selhani relé Ma-li zafizeni volitelné relé, tato chyba upozorfiuje, Ze je vadné. Kontaktujte obchodniho zéstupce!
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Hodnota jednoho nebo vice parametrli neni konzistentni s pfidruzenymi parametry. Opravte

14 Chyba integrity tabulky parametr(i hodnotu parametru.
Radarovy snimace je vadny. Divod( muze byt nékolik, napt. je nedostate¢né spojeni s radarovym
snimacem nebo neni dostatek energie pro méfeni. Svorkové napéti na zafizeni musi byt za véech
15 Selhani snimace okolnosti vy$$i nez predepsané minimum! Zkontrolujte stav napéti ve smyéce pfemérenim na
svorkach a pfipadné upravte, aby byly spinény elektrické podminky pro zafizeni. Je-li napéti
spravné a problém pretrvava, pak kontaktujte obchodniho zastupce!
BitNe | Hlaseni Specifické Stavy Zafizeni" (DSS) Popis
02 | VoL, MASS, FLOW, LEVYG, VOLY%...) Typ primémi prenssens hodnoty (PV) die POfa.
3 Je aktivni ruéni (lokalni) programovani Zafizeni je v rezimu ruéniho programovani. (Jen pro zafizeni (WGO) nabizejici displej.)
4 Je aktivni vzdalené programovani Zafizeni je v rezimu vzdaleného programovani.
5 Je aktivni simulace Zafizeni je v rezimu Simulace. Varovani! Vystupni hodnota nezavisi na aktulnim méfeni.
6 Je nastaveno uzivatelské heslo Je aktivni ochrana heslem.
7 Relé sepnuto Relé je sepnuto.
8 Je aktivni UzZivatelsky zamek Je aktivni UZivatelsky zamek. Parametry jsou chranény heslem nastavenym uZzivatelem.
9 Je aktivni Tovami zamek Je aktivni Tovami zamek. Jsou zam¢ena vychozi tovarni nastaveni a kalibracni data.
10 Je piipojen SAP displej SAP displej je pfipojen k zafizeni. (Jen pro zafizeni (WG) nabizejici displej.)
11 Je aktivni Diagnosticky rezim Zafizeni je v Diagnostickém rezimu.
12 DRZET (HOLD) Je drzena (posledni platna) pfenasena hodnota.
13 Je aktivni Kalibraéni rezim Zafizeni je v Kalibratnim rezimu.
14 Platné PfenaSena hodnota je obnovovana a je platna.
15 Je aktivni Rychla (HS) komunikace (tj. HART) Zafizeni je ve rychlém komunikacnim rezimu (tj. HART komunikace).
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7. EView2 INSTRUKCE

Obecné informace o programu EView?2 Ize nalézt v Kapitole 5.1 a v UZivatelském manualu EView2. Tato kapitola popisuje pouze speciaini vlastnosti tykajici se
zafizeni PiloTREK a k tomu dva pfiklady programovani.

7.4.  Okno Stav zafizeni

Pro vyvolani “Okna Stavu zafizeni” (“Device Status Window”) v EView2 kliknéte pravym tlagitkem mySi na Fadek zafizeni v “Seznamu zafizeni” (“Device List")
hlavniho okna a zvolte polozku kontextového menu“Ukazat okno Stavu zafizeni” (*Show Device Status Window”). Toto okno ukazuje stavové a chybové zprévy
PiloTREK. (Viz. Kapitola 6.1) Okno Ize také vyvolat z “Dotazovaciho” (*Polling”) okna zaSkrtnutim pfisluSného ovladaciho prvku.

7.2.  Funkce Echo Diagram osciloskop

Kliknéte na tladitko “Echo Diagram” v EView?2 pro zobrazeni mapy odrazli
zafizeni. Objevi se okno mapy “Echo map”. Tento diagram ukazuje kfivku
odrazt zméfenou zafizenim. Navic Ize toto okno pouzit pro Upravu Urovné
“Prahové hodnoty” (“Threshold”).

K aktualizaci grafu nebo nacteni dat stisknéte tladitko “Obnovit’ (“Refresh”)
na spodni strané okna (anebo stisknéte klavesu F4).

Po Uspésném nacteni se objevi graf podobny zde pfilozenému “Echo
Diagramu”. Obsah zobrazenych informaci Ize zvolit v popisku. “Seznam
Echo” (‘Echo list") zobrazuje pozice a data odrazovych Spicek
vyhodnocenych zafizenim, znichz zvoleny signal hladiny je oznacen
popiskem “Zvolena Spicka” (“Selected peak”).

7.3.  Nastaveni Prahové hodnoty

Tato funkce je urcena jen pro pokrocilé uZivatele. Nespravné nastaveni muzZe zpisobit neschopnost zafizeni provadét méreni!

Ugelem prahové hodnoty a prahové linie je maskovat z m&Feni necht&né odrazy. Odrazové $pigky pod prahovou hodnotou se pii vyhodnocovani neberou do
Uvahy. Nastaveni prahové hodnoty mlZze byt nezbytné, pokud si zafizeni vybira nespravnou $picku odrazu jako hladinu, napfiklad z divodu rusivého objektu
v cesté mikrovin b&hem méfeni. Pfed zménou prahové kfivky je doporu¢eno nejprve minimalizovat rudivé odrazy volbou spravné pozice instalace zafizeni.
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Prahovou hodnotu Ize upravit v okné Echo diagramu programu
EView2. Navic Ize vySku celého prahu upravit jednoduchym
zplsobem parametrem P34 “Posun prahu” (“Threshold offset”),
ktery je mezi parametry pro optimalizaci méfeni. Hlavni prahova
linie se pouziva pro sladovani obecného tvaru kfivky odrazi
echa. ZvySeni prahu, téZ prahova maska, je k dispozici pro
zamaskovani rusivych Spicek vystupuijicich pfes linii prahu.
ReZim uprav prahu Ize aktivovat bud volbou “Povolit Upravu
prahu” (“Threshold Edit Enable”) na spodni lit¢ menu nebo
volbou “Nastaveni prahu” — “Povolit Upravu prahu” (“Threshold
settings” — “Threshold Edit Enable”) v kontextovém menu
dostupném Kliknutim pravym tlagitkem mysi. V tom pfipadé se
v horni poloviné okna objevi liSta funkce Upravy prahu a na
prahové kfivce se vyznaci Cervené editaéni body. Neni-li vybran
zadny editaCni bod, Ize nastavit ve funkéni listé “Posun prahu”
(“Threshold offset”), takze vySka zakladni prahové kfivky
skladajici se ze tfi bodu je stejna. Je-li kliknutim levym tlacitkem
mysi zvolen editaCni bod, Ize jeho pozici samostatné zménit.
Prahové body Ize také posouvat mysi kliknutim a drzenim levého
tlaCitka mySi nad zvolenym bodem.

Zmény se v zafizeni uplatni pouze po stisku tlagitka “Aplikovat nastaveni prahu” (“Apply Threshold settings”), které Ize taktéZ nalézt na listé editacnich funkci
nebo v kontextovém menu. Pro zobrazeni vyhodnoceni odpovidajici nové prahové hodnoté obnovte graf tlaCitkem “Obnovit” (‘Refresh”) na spodni li§té menu

(nebo funkénim tlacitkem F4).

7.4. Maska Prahové hodnoty

Funkce “Prahova maska” (“Threshold Mask”) maskuje $picky odraz echa, které rusi méfeni. Pro pouziti, po stisku tladitka “Pfidat novou prahovou masku” (“Add
new threshold mask”) v li§té funkce editace prahu, kliknéte levym tiagitkem mysi v grafu nad pozici, kam chcete umistit zvyraznéni prahu, anebo z kontextového
menu kliknéte pravym tlaCitkem mysi na pozadované misto, kde pak zvolte funkci “Pfidat novou prahovou masku” (“Add new threshold mask”). Pozice a $itka
prahové masky muze byt poté také upravena v listé funkce editace prahu volbou stfedového bodu, jak je popsano vyse. Pfi grafické editaci se pozice a vy$ka da
upravit potazenim stfedového bodu, ifku Ize upravit potazenim krajniho bodu. Celkem Ize definovat az 4 zvyraznéni prahu. Vyskytuji-li se vice nez 4 rusivé

odrazy, je vhodnéjsi zvazit lepsi montazni pozici.
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Varovani! Funkce “Zap. ukazatel” (“Cursor On”) neposkytuje pfesnou hodnotu. Pocita jen hodnotu daného bodu na zakladé grafické reprezentace.

Zvyraznéni prahu Ize smazat volbou stfedového bodu nebo vypnutim pfepinace “Povoleno” (“Enabled”) na listé funkce editace prahu, anebo volbou funkce
“Smazat aktualni prahovou masku” (“Del current threshold mask”) v kontextovém menu. Zafizeni pouziva pfedchozi nastaveni prahu, které Ize nacist ze zafizeni
funkci “Nacist nastaveni prahu” (“Read Threshold settings”), dokud se zmény neaplikuji funkci “Aplikovat nastaveni prahu” (*Apply Threshold settings”). Vychozi
tovarni nastaveni Ize obnovit funkci “Resetovat nastaveni prahu” (“Reset Threshold Settings”).

7.5.  Vystupni Pfevodni Tabulka (OCT) - (EView2 OC-Table)

Vystupni Pfevodni Tabulka (OCT) je aktivni, kdyz se zvoli korekce tabulkou v parametru P40. Viz. Kapitoly 5.7, 5.8 a 5.9. Tabulka OCT se naplni pomoci programu
EView?2. Pfevodni tabulka obvykle slouZi pro objemova méfeni, ale Ize ji vyuZit i pro méfeni hmotnosti nebo pratoku.

Tato tabulka pfifazuje r(izné vystupni hodnoty namérenym hladinam. Hodnota vlevo je vzdy zméfenou hladinou (relativné k nastaveni (P04) vzdalenosti nulové
hladiny) a hodnota vpravo je vystupni hodnota pro pfislusnou hladinu. Jednotka pfifazena vystupni hodnoté se uréi nastavenim parametrd “Zdroj vystupu” (“Output
source”) (P01, HART - PV) a “Jednotky vystupu” (“Output units”) (P02).

Hodnota vystupu se uréi linearni interpolaci mezi dvéma pary hodnot, takZe pfesnost pfevodu zavisi na hustoté pfifazenych parl hodnot. Za poslednim parem
bodu se hodnota vystupu pogité linearni extrapolaci. Maximalni pocet pard je 100 (jedno sto).

wpa200cz22p01 ¢ 45/52



DalSi informace

UZivatelsky definovanou pievodni tabulku (napf. “hladina - objem”) Ize vytvofit pomoci EView2 nasledujicim zptsobem:
Pro vypinéni nebo nastaveni vystupni prevodni (OC) tabulky zafizeni bézte do zalozky “Nastaveni zafizeni” — “OC-Tabulka” (“Device Settings” — “OC-Table”)
v EView2. Nahrajte ¢i upravte tabulku dle“Instrukci pro uzivani EView2 - Kapitola 6.4.” Pokud byly provedeny v tabulce pfislu$né zmény a ta byla vyplnéna

Kazda vkladana nova hodnota hladiny musi byt vétsi nez ta pfedchozi.

Délkové a objemové jednotky Ize zménit pozd&ji bez nutnosti ménit data v tabulce (Délkova jednotka, Objemova jednotka). Upozornéni, jednotky
v tabulce jsou vzdy interpretovany zafizenim podle aktualné nastavenych mérnych jednotek. Tudiz tabulka OCT musi byt vzdy naplnéna hodnotami

odpovidajicimi nastavenym jednotkam.

Varovani! Pfi pouzivani pfevodni tabulky se nastaveni proudového vystupu (P10/P11) také interpretuje podle rozsahu hodnot (a mérnych jednotek)

definovanych na levé strané tabulky. Obdobné je doporu¢eno odpovidajici nastaveni parametrd P10/P11 po nahrani tabulky.

Pokud je pfevodni tabulka vyplnéna nespravné, bude také nespravna vystupni (pfenasena) hodnotal

spravng, stiskem tlacitka “Poslat” (“Send”) na strance (zalozka “OC-Tabulka”) vpravo pod tlacitkem “Ziskat” (“Get’) nahrajete tabulku do zafizeni.
V nasledujicim pfikladé je ukazano pétibodové programovani, napfiklad: Pfevodu “Hladina - Objem”

Krok
1

o o o b~ WD

10

Akce

V EView?2 oteviete okno “Nastaveni zafizeni” (“Device Settings”) pfislusného zafizeni.

BéZte do “Aplikace” (“Application”) a zvolte jednotku systému (“Vypocetni systém”) (“Calculation system”).

Zvolte délkovou jednotku.

Bézte do “Konfigurace méfeni” (“Measurement configuration”) a zvolte ze seznamu “M&fici rezim (zdroj PV): pfenos
objemu” (“Measurement mode (PV source): volume transmission”).

Zvolte objemovou jednotku v ¢asti “Objemové jednotky” (“Volume Units”).

Bézte do “Méreni vzdalenosti” (“Measuring distances”) a zadejte vySku nadrze v poli¢ku jménem “Vzdalenost nulové
hladiny” (“Zero-level dist”). (Kliknéte na policko a vloZte hodnotu).

Stiskem “Poslat” (“Send”) v pravém dolnim rohu okna nahrajte nové hodnoty do zafizeni.

BéZte do mista zvaného “OC-Tabulka” (“OC-Table”).

Vyplrite tabulku jménem “OCT list” pfisluSnymi hladinami. Maximalné Ize vlozit 100 polozek. Musi byt viozen kazdy
hladinovy a objemovy bod.

KaZzdy nasledujici bod musi byt vétsi nez ten pfedchozi.

Nové fadky Ize vytvorit stiskem “Ctrl + Insert” nebo volbou “Pfidat novou polozku” (“Add new item”) v kontextovém
menu na pravém tlacitku mysi.

Rédek Ize smazat stiskem kombinace tladitek “Ctrl + D”.

Pro nahrani tabulky do zafizeni stisknéte tlaCitko “Poslat” (“Send”) situované na pravé strané stranky (karta jménem
“‘OC-Tabulka” (“OC-Table”)) pod tlagitkem “Ziskat” (“Get").
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Zadana data / zvolena hodnota
Metricky (EU)
m
Objem
m3
6.00 m (20,00 ft)

Pockejte, nez nahrani dat probéhne.

Prohlédnéte si nasledujici tabulku.
(Priklad pro dokon&eni OCT)



Pfiklad vyplnéni tabulky OCT

Bod Hladina (Sloupec zdroj) Objem (Sloupec vystup)
1 0,0m (0,0 ft) 0,0 m3 (0,0 ft3)
2 0,20 m (0,66 ft) 0,5m? (17,6 ft?)
3 0,75 m (2,46 ft) 1,0 m3 (35,3 ft3)
4 1,00 m (3,30 ft) 1,5 m3 (53 ft?)
5 5,60 m (18,37 ft) 16,8 m3 (593,3 ft?)

Dodatecny postup pro zobrazeni 4...20 mA proudového vystupu (za pouZiti EView?2)

Krok | Akce Zadana data / zvolena hodnota
1 BéZte do “Vystupy” (“Outputs”) a nastavte “Rezim proudového generatoru” (“Current generator mode”) na “Auto” (vychozi stav) Auto
2 V poli “Signalizace chyby...” (“Error indication...”), nastavte chybovy stav na odpovidajici rezim (vychozi nastaveni). Drzet (Hold-)
3 Zvolte “Pfifazeni 4 mA - PV (P10)” (“Assignment of 4 mA - PV (P10)") a vioZte hodnotu objemu patfici hodnoté proudu 4 mA. 0,5 m3 (17,6 ft?)
4 Zvolte “Pfifazeni 20 mA - PV (P11)" (“Assignment of 20 mA - PV (P11)") a vioZte hodnotu objemu patfici hodnoté proudu 20 mA. 16,8 m? (593,3 ft3)
5 Stiskem tlacitka “Poslat” (“Send”) v pravém dolnim fadku okna pro nahrani novych hodnot do zafizeni.
6 Stiskem “X” tla¢itka zavirajiciho okno opustte okno nastaveni zafizeni.

7.6.  Priklad programovani #1 — konfigurovani méfeni hladiny (pouzitim EView2)

Konfigurovani méfeni hladiny v 9 m (29,5 ft) nadrzi (pfiklad). Méfeni hladiny je vychozi tovarni nastaveni, stai jen zadat aktuélni vysku nadrze (P04 = 9,0 m [29,5
ft]). Maximalni méfena vzdalenost radaru WP-200 nastavena vyrobcem je 10,0 m (33 ft), tudiz pokryva potfebnou vzdalenost 9 m (29,5 ft).

Krok | Akce Zadana data / zvolena hodnota
1 Otevrete okno “Nastaveni zafizeni” (“Device Settings”) pro dané zafizeni v EView2. Program nacte a zobrazi aktualni nastaveni zafizeni.
2 Zvolte “Konfigurace méfeni” (“Measurement configuration”).
3 Kliknéte na pole “Vzdalenost nulové hladiny” (“Zero-level dist.”). Data pred-vypInéna do pole: 10,000 [m] (33,000 [ft])
4 VloZzte novou hodnotu. Nové hodnota 9,000 [m] (29,500 [ft])
5 Tlacitkem “Poslat” (“Send”) v pravém dolnim rohu okna nahrajte nové data do zafizeni. Po ulozeni dat zagne zafizeni pracovat dle nového nastaveni.
6 Stiskem “X” tlaCitka zavirajiciho okno opustte okno nastaveni zafizeni.
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7.7.  Priklad programovani #2 - konfigurace vystupu proudové smycky (s EView2)

Vlastni nastaveni Skaly: Pfiklad: 4 mA indikuje 1 m hladinu [3.3 ft], 20 mA pro plnou nadrz, napf. 8 m (26,2 ft) max. hladiny, horni chybovy proud.
Nastavit rozsah 4...20 mA s indikaci chyby pomoci 22 mA.
Zvolte vhodnou miniméalni a maximalni hodnotu pro rozsah $kaly méfeni

Krok | Akce Zadana data / zvolena hodnota
1 Otevrete okno “Nastaveni zafizeni” (“Device Settings”) pro dané zafizeni v EView2. Program nacte a zobrazi aktualni nastaveni zafizeni.
4 BéZte do “Vystupy” (“Outputs”)

5 Zvolte “Signalizace chyby...” (“Error indication...”) z rozbalovaciho seznamu. Poli¢ko bude obsahovat “Drzet” (‘Hold")

6 Zvolte novou hodnotu nastaveni (22 mA) z rozbalovaciho seznamu. Poli¢ko bude obsahovat “22 mA”

7 Zvolte datové pole “Pfifazeni 4 mA - PV” (“Assignment of 4 mA - PV"). Poli¢ko bude obsahovat “0,000 [m]” (0,000 [ft])

8 VloZzte novou hodnotu. Nastavte hladinu odpovidajici minimalnimu vystupu 4 mA (1 m). Poli¢ko bude obsahovat “1,000 [m]” (3,300 [ft])

9 Zvolte datové pole “Pfifazeni 20 mA - PV” (*Assignment of 20 mA - PV”). Policko ukaze vychozi maximalni méfici vzdalenost.

10 %?rgez;erigg?/mIg(gh?cngovidajici maximalnimu vystupu 20 mA (8 m [26,2 fi]). Poliéko bude obsahovat *8,000 [m[" (26,20 [f)

11 Tlacitkem “Poslat” (“Send”) v pravém dolnim rohu okna nahrajte nova data do zafizeni. Po uloZeni dat zaCne zafizeni pracovat dle nového nastaveni.
12 Stiskem “X” tla¢itka zavirajiciho okno opustte okno nastaveni zafizeni.
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8. PREHLED PARAMETRU

Pr.

P00
P01
P02
P03
P04
P05
P06
P07
P08
P09
P10
P11
P12
P13
P14
P15
P16
P17
P18
P19

Str.

16
17
18
19
20
20
20

22

22
22
23
24
25
25
25
25

26

Nazev

Jednotky systému, vychozi jednotky

Méfici rezim

Jednotky vystupu

Maximalni detekéni vzdalenost

Vzdalenost nulové hladiny (vySka nadrze — H)
Blokovani na blizkém konci (mrtva zéna)
Blokovani na vzdaleném konci

Manualni hodnota proudové smycky
Hodnota pfifazena 4 mA

Hodnota pfifazena to 20 mA

ReZim vystupu analogové proudové smycky
Vystup relé (rezim relé)

Parametr relé — Spinaci hodnota

Parametr relé — Rozpinaci hodnota
Parametr relé — Zpozdéni

Parametr relé — Hodnota parametru priitoku

HART kratka adresa

Hodnota
dcba

Pr.

P20
P21
P22
P23
P24
P25
P26
P28
P29
P30
P31
P32
P34
P40
P#1
P42
P43
P44
P45
P46
P47

Str.

26

28
28
28

29
30
31
32
34
35
36
37
38
39

Nazev

Cas ustaleni (tumeni)

Volba odrazu (echo)
Rychlost sledovani hladiny
Rizeni chovani pH ztraté méfeni

Mérna relativni hustota média

Posun prahu

Tvar nadrze

Rozméry nadrze / Volby objemu proudéni
Rozméry nadrze / Zlab — pFeliv rozméry
Rozméry nadrze / Zlab — pFeliv rozméry
Rozméry nadrze / Zlab — preliv rozméry
Rozméry nadrze / Zlab — preliv rozméry
Vzdalenost k hladiny bez priitoku
Celkovy objem nadrze

Hodnota
dcba
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Pr.

P60
P61
P62
P63
P64
P65
P66
P67
P68
P69
P70
P71
P72
P73

P74
P75
P76
P77
P78
P79

Str.

40
40
40
40
40
40
40

40
40
40
40

40

40
40
40
40

Nazev

Pocet provoznich hodin od prvniho spusténi [h]
Pocet provoznich hodin od posledniho zapnuti [h]

Pocet provoznich hodin detekce signalu (doba sepnuti relé C2) [h]

Pocet spinacich cykld relé

Aktualni teplota elektroniky zafizeni [°C / °F]

Nejvy3Si teplota, kterou si zafizeni kdy naméfilo [°C / °F]
Nejniz3i teplota, kterou si zafizeni kdy naméfilo [°C / °F]

Echomapa (aktualni)

Velikost vybraného odrazu (echa) [surova hodnota]
Amplituda vybraného odrazu (echa) [dB]
Vzdalenost vybraného odrazu (echa) [m]

Pomér Echo odrazi ztraceno/vyslano

Méfici vySka méfeni priitoku (jen pro éteni) (LEV)

TOT1 totalizér (nulovatelny)

TOT2 totalizér

Vystupni proud pfeméfeny proudovym generatorem [UA]
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Pr.

P80
P81
P82
P83
P84
P85
P86
P87
P88
P89
P90
P91
P92
P93

P94
P95
P96
P97
P98
P99

Str.

40
40

40
40
40
40
40

Nazev

Vystupni proud spocteny proudovym generatorem [mA]
Stav vystupu relé

Kod verze Software (RADAR) (jen pro Cteni)
Kod verze Software (COPROC) (jen pro &teni)
Kaéd verze Software (MAIN MCU) (jen pro Cteni)
Specialni konfiguraéni rezim (jen pro ¢teni)

Kaéd verze Hardware (jen pro &teni)
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NIVELCO si vyhrazuje pravo jakékoliv zmény v tomto manuélu bez pfedchoziho upozornéni!
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